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WPROWADZENIE

Dzigkujemy za wybér ELEKTRONICZNEGO STEROWANIA | ZABEZPIECZENIA SILNIKOW POMP
z serii SMART lub SMART PREMIUM oferowanego Panstwu przez firme OMNIGENA.

Mamy nadzieje, ze dzieki lekturze niniejszej instrukcji dokonacie Panstwo wlasciwego
doboru typu urzgdzenia SMART lub SMART PREMIUM do parametréow pompy oraz jej funkcji
oraz bedziecie obeznani z zasadami bezpieczenstwa podczas jego uzytkowania.

ELEKTRONICZNE STEROWANIE | ZABEZPIECZENIE SILNIKOW POMP
bedzie dalej zwane krétko SMART

U WA G| NINIEJSZA INSTRUKCJA OBStUGI jest nieodlqgczng czescig urzqgdzenia

i powinna zostaé¢ przekazana wraz z nim podczas sprzedazy. W celu
identyfikacji konkretnego modelu SMART sprzedawca jest zobowigzany do wpisania
w karcie gwarancyjnej model oraz numer seryjny urzgdzenia, ktére znajdujg sie na
obudowie SMART.

Instrukcja opisuje budowe, parametry SMART, procedury transportu, obstugi, kalibracji
i inspekcji. Pomoze ona operatorowi bezblednie uzywaé SMART z wykorzystaniem
wszystkich jego mozliwosci.

UWA G| Przed rozpoczeciem pracy nalezy doktadnie zapoznac si¢ z prawidiowym

doborem modelu SMART i sposobem jego instalacji. W tym celu nalezy uwaznie

przeczytad niniejszg instrukcje obstugii starannie wykonywaé zalecone czynnosci.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu.

UWA G| W przypadku zmiany przez uzytkownika parametrow na odbiegajgce od
oryginalnej specyfikacji fabrycznej lub gdy bedg dokonane inne modyfikacje,
gwarancja przestanie obowigzywac.

Niestosowanie sie do zalecen zawartych w instrukcji lub uzytkowanie SMART niezgodnie
z jego przeznaczeniem moze spowodowac cofniecie gwarancji. Gwarancja nie bedzie
obejmowacd usterek spowodowanych wykonywaniem nieuprawnionych regulacji,
nieuzgodnionych z producentem przerébek, a takze zastosowan niezgodnych

Zz przeznaczeniem.

SPIS TRESCI:
1. Bezpieczenstwo str.3
2.Transport i magazynowanie str.4
3. Zastosowanie str.5
4. Parametry techniczne. Podstawowe cechy str.5
5. Podigczenie SMART do sieci elektrycznej oraz do silnika pompy str.10
6. Parametry ustawien kalibracji i kasowanie ustawien str.12
7. Przyktadowe warianty podtgczen zasilania i sterowania str.14
8. Funkcje podstawowe str.24
9. Potgczenia komunikacyjne str.28
10. Zaktdcenia w pracy i ich przyczyn, sposoby usuwania str.29
11. Poziom hatasu str.31
12. Utylizacja str.31

1. BEZPIECZENSTWO
1.1 Informacje, ktére sq oznaczane ponizej okreslonymi symbolami sg bardzo istotne
dla bezpieczenstwa uzytkownika, montazu i eksploatacji urzgdzenia:

- symbol zagrozenia ogdlnego. Przy takim oznaczeniu znajdujq sie ostrzezenia
ktorych nieprzestrzeganie moze stanowi¢ zagrozenie dla zdrowia lub zycia
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- symbol ostrzezenia przed porazeniem elektrycznym. Nieprzestrzeganie moze
skutkowad porazeniem elektrycznym spowodowac obrazenia ciata lub $mieré.
Przed wykonywaniem czynnosci oznaczonych tym symbolem wtyczka kabla
zasilajgcego urzgdzenie musi zostaé¢ odigczona od zasilania elektrycznego
lub musi by¢ zablokowany wytgcznik gtéwny w pozycji zero.

UWAGA| - symbol znajduje sie w tych miejscach instrukcji, ktére moéwig o wskazéwkach
wlasciwej eksploatacji urzgdzenia dla unikniecia zniszczen w samym urzgdzeniu

1.2 Zalecenia dotyczqce bezpieczenstwa.
Przed rozpoczeciem jakichkolwiek dziatan z SMART nalezy szczegétowo
zapoznacd sie z informacjami zawartymi w niniejszej instrukcji. Szczegdlnie
nalezy zwrdci¢ uwage na te fragmenty, ktére oznaczone sg symbolami
mowigcymi o zagrozeniach dla oséb i szkodami materialnymi.

1.3 Personel.
Urzqgdzenie nie moze by¢ uzytkowane przez dzieci i osoby, ktérych stan fizyczny lub
psychiczny na to nie pozwala. Personel dokonujgcy montazu, uzytkowania
i konserwacji urzgdzenia musi mie¢ wiasciwe kwalifikacje zaréwno w kwestiach
elektrycznych, jak i mechanicznych.

1.4 Bezpieczenstwo pracy z SMART.

A Jakiekolwiek prace przy SMART mogg by¢ wykonywane po upewnieniu sie,
ze zasilanie elektryczne zostato skutecznie od niego odigczone.
Przy pracach z urzgdzeniem oprécz zalecen wynikajgcych z niniejszej instrukcji
obstugi nalezy stosowacd sie do ogdlnych przepiséw BHP oraz ewentualnych innych przepiséw
bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie warunkéw bezpieczenstwa moze stanowi¢ zagrozenie
dla oséb, srodowiska naturalnego, jak tez moze spowodowac szkody w urzgdzeniu
lub podtgczonej do niego pompie.

1.5 Naprawy i zmiany w budowie SMART.

W okresie gwarantowanej odpowiedzialnosci, za jakos¢ produktu wszelkie naprawy

i zmiany w budowie mogq by¢ dokonywane jedynie przez zaktad, ktoéry jest wskazany
w karcie gwarancyjnej stanowiqgcej zatgcznik do niniejszej instrukgcji.

1.6 Niedozwolone sposoby eksploatacji:
F W taki sposéb, aby urzgdzenie byto narazone na wstrzgsy i uderzenia
W sposéb narazajgcy na dziatanie korozyjnych gazéw lub ptynéw
W zakresach ekstremalnych temperatur, czyli poza -25°C do +55°C
W otoczeniu stonej atmosfery
Przy narazeniu na deszcz lub podwyzszona wilgotnos¢
W stycznosci z materiatami tatwo palnymi lub rozpuszczalnikami

LI A R

SMART moze pracowac tylko w zakresie parametréw, ktore sg zgodne z danymi
znajdujgcymi sie¢ na tabliczce znamionowej danego typu oraz przy
uwzglednieniu ostrzezen i zalecen zawartych w niniejszej instrukcji.

2. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

2.1 Transport urzgdzenia.

Powinien by¢ dokonywany srodkami stosownymi do wagi tego typu urzgdzenia

z zachowaniem odpowiednich $rodkéw ostroznosci. Waga i wymiary urzgdzenia znajdujg
sie w Tabelach parametréw poszczegdlnych modeli i wersji SMART.

2.2 Magazynowanie.
SMART w oryginalnym opakowaniu moze by¢ sktadowane w temperaturach otoczenia
(-25°C do +55°C), ale z zabezpieczeniem przed opadami atmosferycznymi.
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3. ZASTOSOWANIE

SMART jest to urzgdzenie elektroniczne, ktére znakomicie zarzgdza pracg pompy do wody
w zaleznosci od potrzeby i sposobu jej wykorzystania oraz zabezpiecza silnik pompy
i hydraulike przed ewentualnym ich uszkodzeniem zwigzanym z niedopuszczalnymi
warunkami pracy moggcymi wystgpi¢ w trakcie eksploatacji.

Urzgdzenie SMART steruje pracq pompy przy potrzebie:

i

przepompowania wody ze zbiornika dolnego/studni do gérnego,

przy czym o wigczaniu i wylgczaniu pompy decyduje ustalony przez
uzytkownika poziom wody w gérnym zbiorniku

odpompowania wody ze zbiornika dolnego/studni do gérnego, przy czym
o wigczaniu i wylgczaniu pompy decyduje ustalony przez uzytkownika
maksymalny i minimalny poziom wody w zbiorniku dolnym

utrzymywania w zamknietej instalacji hydraulicznej cisnienia

w oczekiwanym przez uzytkownika zakresie (wtqcznik ci$nieniowy)

4. PARAMETRY TECHNICZNE. PODSTAWOWE CECHY
SMART jest przystosowany do:

kontroli ci$nienia za pomocqg wigcznika cisnieniowego i przy zainstalowaniu
zbiornika hydroforowego

kontroli poziomu wody w zbiorniku za posrednictwem sond lub sterowania
ptywakowego przy np. odwadnianiu.

automatycznego wytgczenia pompy w przypadku zbyt niskiego poziomu lustra
wody bez koniecznosci instalacji sterowania ptywakowego lub sond w studni,
co zabezpiecza pompe przed suchobiegiem

UWAGA | Niektére typy pomp np. z wirnikami peryferalnymi takimi jak SKM, SKT, NK, w

przypadku pracy pompy bez wody nie wykazujg na tyle duzych réznic w
natezeniu prgdu, miedzy normalng pracq, a pracqg bez wody, aby SMART mogt
rozpoznac to jako suchobieg. Dlatego, aby mie¢ pewnos$é, ze pompa bedzie w
peini chroniona przed suchobiegiem, zalecamy stosowanie dotqgczonych do
zestawu sond.

SMART zabezpiecza silnik i cze$¢ hydrauliczng pompy przed:

V przecigzeniem silnika. Na przyktad z powodu zablokowania czesci hydraulicznej.
V pracg pompy przy braku wody (tzw. suchobieg)

V zbyt wysokim napieciem zasilania w energie,

V zbyt niskim napieciem zasilania w energie,

V brakiem fazy (dla napiecia ~400V)

SMART charakteryzuje sie rowniez:

]

bardzo tatwqg konfiguracjg z pompqg w zakresie jego parametréw elektrycznych
(Tabela nr. 1)

mozliwoscig pracy w trybie automatycznym lub recznym

czytelnym ekranem ciektokrystalicznym

czytelnym ekran ciektokrystaliczny pokazujgcy stan pracy pompy za

pomocg dynamicznych ikon

mozliwoscig wyswietlania catkowitego czasu pracy pompy

a co ma znaczenie dla ustalenia koniecznosci przeglgdu pompy

mozliwoscig wyswietlania ostatnich 5 btedéw pracy pompy

wyjsciem danych do zdalnego monitoringu RS485
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Tabela nr.1 Dane i parametry techniczne SMART 3 PREMIUM 0,75-4kW

dla silnikéw zasilanych napieciem 400V

DANE TECHNICZNE

Sposéb kontroli

Kontrola poziomu medium w zrédle
i zbiorniku napetnianym

Kontrola ci$nienia w sieci
hydraulicznej

Metoda kontroli

Reczna/automatyczna

Sposéb pomiaru poziomu medium

Impulsy z sond i/lub sterowanie
ptywakowe

Sposéb pomiaru cisnienia

Wigcznik ci$nieniowy w potgczeniu ze
zbiornikiem hydroforowym

PARAMETRY TECHN

ICZNE

Sterowanie silnikiem o mocy znamionowej

0.75 kW = 4 kW
(wg tabliczki znamionowej modelu)

Napiecie znamionowe

~ 400V / 50 Hz (3 fazy)

Czas reakcji przy przecigzeniu silnika

5 sek. + 5 min.

napieciu

Czas reakcji przy braku fazy < 2 sek.
Czas reakcji na suchobieg 6 sek.
Czas wznowienia po suchobiegu 30 min.
Czas reakcji przy zwarciu < 0.1sek.
Czas reakcji przy zbyt niskim/zbyt wysokim napieciu | <5 sek.
Czas wznowienia po przecigzeniu 30 min.
Czas wznowienia po zbyt niskim/ zbyt wysokim do 5 min.

Poziom napiecia wytgczenia przy zbyt wysokim
parametrze

115% znamionowego napiecia wej.

Poziom napiecia wytgczenia przy zbyt niskim
parametrze

80% znamionowego napiecia wej.

Funkcje zabezpieczajqce przed:

suchobiegiem, przecigzeniem silnika,
zbyt niskim napieciem, zbyt wysokim
napieciem, zablokowaniem pompy,
zwarciem (skrét) w instalagji
elektrycznej, brakiem fazy

PARAMETRY DLA NSTALACJI

Temperatura otoczenia

-259C do +55°C

Dopuszczalna wilgotno$c

20% - 90% RH bez skraplania

Stopien ochrony

IP 54

Pozycja instalagji pionowa
Wymiary urzqdzenia (Szer/ Gt /Wys) 25/19,7/1,5cm
Waga urzqdzenia ~1,6 kg

DANE TECHNICZNE PARAMETROW TRANSMISJI RS 485 - WERSJUA PREMIUM

Port transmisji danych

RS 485 Bus interfejs asynchroniczny,
semiduplex

Szybkosc¢ transmisji

1200bps, 2400bps, 4800bps,
9600bps

Typ protokotu

MOD BUS PROTOCOL (RTU)




4.1 Opis funkcjonalny wersji SMART 3 PREMIUM (400V)

Wyswietlacz
ciektokrystaliczny

Przycisk

STORE
zapamigtywanie
funkgji

Przyciski
sterowania

Rys. 1

Terminal sterownika/

Plytka wyéwietlacza schemat podtqczen elektrycznych

pracg pompy

Wiqcznik ustawien
"~ funkcji oI

alu

123

Terminal RS 485
do polgczenia
komunikacyjnego

dla silnika pompy

Panel podlgczenia
zasilania zewnegtrznego ~ 400V

Panel do podigczania
osprzetu kontrolujgcego

Stycznik z podtgczeniem

Rys. 1a
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Wyswietlacz ciektokrystaliczny w wersji SMART PREMIUM

Obszar wyswietlania
napiecia i trybdéw pracy

—

Obszar wyswietlania
natezenia prgdu / czasu

f

Obszar wyswietlania komunikatow z
ustawien stanow pracy i funkcji SMART

—

- - - :lﬂ [uoerv)[over v|[ory run|| Obszar wyswietlania
vt komunikatow
R |overLop |[ overTewr || o zaktéceniach w pracy
V
Wa' m\ e — Opis w ROZDZIAL 9
m w W " a [BBPUMPNOCAUBRATIONJ ‘
@ o " [THREE PHASE UNBALANCE]
| P e
/N ] e | 1 SO
-
S e (000 GRS Rys. 2

Znaczenie opis

Ikona konfiguracji parametréw pompy. Kiedy wyswietla sie - urzgdzenie
SMART PREMIUM jest w trybie recznego ustawiania parametréw

lkona wyswietlania czasu, kiedy wyswietla sie pokazuje parametr czasu
np. catkowity czas pracy pompy w godzinach lub odliczanie

Ikona usterki pompy. Kiedy wyswietla sie oznacza to, ze w pompie
wystqgpita usterka

Ikona btedu potgczenia sieciowego. Jej pojawienie sie swiadczy o brak
potaczenia sieciowego lub bledzie potgczenia sieciowego miedzy
pompg a urzgdzeniem SMART 1 PREMIUM (urzgdzeniem
podporzgdkowanym) lub komputerem.

Ikona prawidlowego stanu potgczenia sieciowego. Wyswietlana jest
kiedy potgczenie sieciowe miedzy urzgdzeniem SMART PREMIUM
(urzgdzeniem podporzgdkowanym) lub komputerem jest normalne.

Wysokie cisnienie w instalacji lub zbiorniku cisnieniowym

Niskie ci$nienie w instalacji lub zbiorniku ci$nieniowym

@ Pompa wytgczona

Pompa pracuje



FULL Peiny MANUAL Reczny AUTO Automatyczny
\'; Napiecie A Ampery S Sekundy
VE
M Minuty H Godziny I?L OVIQZI Przepetnienie
WATER .. o Niedostepne dla
NO WATER Brak wody JaNk  Zbiornik wody %o uzytkownika

POMP NO CALIBRATION Pompa nie skalibrowana

4.2 Opis ustawien wigcznika dla uzyskania poszczegdlnych funkgji

GO U1 p N DD =

Rys. 3

PL
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Nr ustawienia

funkcji Komunikat wyswietlacza Opis

Napetnianie / wypompowywanie kontro-
lowane poprzez sterowanie ptywakowe
i/lub sondy poziomu wody

oo A
== Napetnianie kontrolowane poprzez wy-
2 T | —
= t tqcznik ci$nieniowy i zbiornik ci$nieniowy
i
L' = ’.L -~ Wypompowywanie/drenaz kontrolowane
3 L! El R (| I poprzez sterowanie ptywakowe i/lub
ﬁ_@ . sondy poziomu wody
aog 1 _ ,
n -’ - Wypompowywanie/ <f|r'enc|z k.ontrolowcme
4 ol !, poprzez czujnik poziomu

(nie stosowane w tej wersji)

BT Napetnianie/dostarczanie kontrolowane
“:l ‘ poprzez czujnik cis$nienia
(nie stosowane w tej wersji)

o
)
P

o
[ |
o

Pompy sciekowe z ptywakiem

5. PODLACZENIE SMART DO SIECI ELEKTRYCZNEJ ORAZ DO SILNIKA POMPY

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym. Przed wykonywaniem
jakichkolwiek prac instalacyjnych lub obstugowych urzgdzenie musi by¢ odigczone
od sieci energetycznej lub wylgcznik sieciowy powinien by¢ zablokowany w pozycji
"0". Po odlgczeniu napiecia, nalezy odczekaé 2 minuty przed otwarciem
urzgdzenia.

Nigdy nie podiqgczaé napiecia do zaciskéw:
2/T1_4/T2 6/T3  w kostce przylgczeniowej stycznika

Nie wkladac¢ do urzgdzenia kawatkéw metalu, drutow itp.

Upewnic¢ sie, ze silnik pompy i urzgdzenie majg odpowiadajqgce dla siebie
parametry elektryczne

A

Podlqgczenia powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowany personel.

10




silnik puste
pompy

O N wigcznik

] e

PE R S T 2T1 4T2 6T3 14NO |
W || W] 30| OO

I

TEMP com

—10|@®

Uj0J3u0Y bpuos
fop ppuos Aoz

dolny zbiornik

©E@
®
e @
0106 ppuos @ @

E

top ppuos Aoz
pDujoIuUOYy ppuos

Auomiazd
0106 bpuos

-
L

gorny zbiornik

Rys. 4

5.1 PODLACZENIE ELEKTRYCZNE DLA ROZNYCH ZASTOSOWAN

5.1.1 Sondy poziomu medium (tylko czysta woda)

PL

A
B/ \B™\B
C 4C JC | A - kabel sygnatowy (przedtuzenie zaciskéw SMART)
J‘ B - miejsce potgczenia kabla sygnatowego
orna
| fondq z zatgczonymi w zestawie sondami poziomu wody
i dolna C - miejsce mocowania sond do listwy instalacyjnej
sonda D - listwa instalacyjna (dystansowa)

sonda

kontrolna

Potgczenia B muszg by¢ wodoodporne
i zaizolowane.
¥ Podiqczenie sond do zaciskow

Rys. 5

Z nich zwor

5.1.2 Sterowanie ptywakowe (czysta, brudna woda, scieki)

Podigczenie ptywaka w panelu osprzetu wymaga
usuniecia zwor z zaciskow

n

Wiqgczenie
silnika
Wylgczenie
silnika

Rys. 6

w panelu osprzetu wymaga usuniecia

3 zylowy

sterownik
ptywakowy
Omnigena
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6. Parametry ustawien kalibracji i kasowanie ustawien

Niezwtocznie po instalacji pompy, przed pierwszym uruchomieniem lub po czynnosciach
konserwacyjnych, aby SMART zabezpieczat pompe, nalezy go skalibrowad.

6.1 Kalibracja SMART dla ustalenia prawidtowego prgdu maksymalnego
pracy silnika pompy.

U Wigczyé zasilanie
AUTO
ANUAL

E Weciskajgc przycisk M (patrz Przyciski sterowania Rys 1) ustawimy sterowanie
reczne. Upewni¢ sie, ze pompa nie pracuje i wyswietlacz ciektokrystaliczny pokazuje
ponizsze informacje Rys. 7:

ool

Rys. 7

E Wciskajgc przycisk uruchomié¢ pompe. Sprawdzié, czy pompa pracuje
normalnie, czyli SMART wyswietla prawidlowe napiecie oraz natezenie prgdu
uzyskane w sposéb opisany ponizej - przy kalibragcji.

Kalibracja powinna zostaé zatwierdzona, gdy pobér prgdu bedzie,
jak najbardziej zblizony do wartosci natezenia prgdu podanego
na tabliczce znamionowej silnika pompy.

Przy pompie nawierzchniowej nalezy, tak regulowa¢ wyptywem wody (przy takim otwarciu
wszystkich punktéw poboru wody), aby uzyska¢ najwyzszy mozliwy pobdr prqgdu przez silnik
pompy. Jednak prgd ten nie moze przekraczac wartosci podanej na tabliczce
znamionowej silnika.

Przy pompie zatapialnej, tak regulowaé wyptywem, aby uzyskac najwyzszy pobdr prgdu.
Jednak prgd ten nie moze przekraczac wartosci podanej na tabliczce znamionowej silnika.

Przyktad: Wartosc¢ na tabliczce znamionowej silnikéw pomp nr. 1i nr. 2 Imax = 10A:

Pompa nr. 1 maksymalny pobér prgdu na wyswietlaczu SMART to 8A. Nalezy dokonaé
kalibracji przy wyswietleniu 8A.

Pompa nr. 2 maksymalny pobér prgdu na wyswietlaczu SMART to 12A. Nalezy tak regulowaé
wyptyw, aby dokonac kalibracji przy wyswietleniu wartosci 10A.

STORE
x SET
E Nacisngc przycisk , aby skalibrowaé¢ maksymalny dopuszczalny prgd

dla konkretnego silnika pompy. SMART 3 PREMIUM wyda komunikat dzwiekowy
i rozpocznie sie odliczanie od 8 do O sekund Rys. 8

12



Rys. 8

E Samoczynne zatrzymanie pracy pompy oznacza skalibrowanie urzqgdzenia. Na
wyswietlaczu nie bedzie widoczny pulsujgcy komunikat POMP NO CALIBRATION

Rys. 9

SMART PREMIUM jest gotowy do pracy.
Przejscie w tryb AUTO

Th [Th

Przejscie w tryb AUTO uzyskuje sie wciskajgc przycisk . W trybie automatycznym
dziatajg wszystkie funkcje sterowania. W trybie recznym (MANUAL) dziata tylko proste

il i zatrzymanie S .

uruchamiania pompy za pomocq przycisku Sl

6.2 Kasowanie ustawien SMART PREMIUM.

W przypadku, gdy pompa zostaje ponownie zainstalowana po konserwacji
lub_instalowana jest nowa pompa, wymagane jest skasowanie poprzednich
ustawien i wykonanie nowej kalibracji urzgdzenia SMART PREMIUM z pompaq.

UWAGA

x Kasowanie parametrow kalibracji

AUTO
E Nacisngé przycisk (patrz Przyciski sterowania Rys. 1), ktéry uruchomi
ustawienia reczne. Upewnic sie, ze pompa nie pracuje i wyswietlacz
ciektokrystaliczny SMART PREMIUM pokazuje ponizsze informacje:

13
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Rys. 10

o S

E Naciénij przycisk Zely i przytrzymaj (ok 4 sek.) do momentu, az urzqgdzenie wyda
komunikat dzwiekowy potwierdzajgcy przywrdécenie ustawien fabrycznych
urzgdzenia (na wyswietlaczu zacznie miga¢ komunikat POMP NO CALIBRATION)

i
OO0

nl PUMP NOCALBRAVIM'

Rys. 11

7. Przykiadowe warianty podtgczen zasilania i sterowania.

Przyktadowe warianty rozwigzan sterowania obrazujg rowniez
prawidtowe schematy podigczen w panelu osprzetu.

Wskazano ponizej schematy obrazujgce przyktadowe sposoby wykorzystania serii SMART
np. do sterowania silnikiem pompy za pomocg kontroli pozioméw medium (np. sondy,
ptywaki), kontroli ci$nienia (np. wigczniki, sterowniki cisnieniowe) i wtgczenia SMART w
instalacje. Nalezy jednak pamietad, ze praktyczne i rzeczywiste rozwigzania zastosowanie
SMART w réznych wariantach jest uzaleznione od potrzeb uzytkownika i wymaga
zachowania wszystkich zalecen zawartych w instrukcjach obstugi sterowanych urzgdzen
lub osprzetu, oraz ogdlnie przyjetych norm, zasad oraz praktyk instalacyjnych.

Skréty zastosowane w schematach:

GS gorna sonda

DS dolna sonda

KS sonda kontrolna

PS sonda przelewowa
WICi wigcznik ci$nieniowy

Y74 zawor zwrotny

RST zaciski do podtgczenia do zrédta zasilania o napieciu 400V
uvw zaciski do podtgczenia silnika zasilanego napieciem 400V

silnik pompy
WUF wiqcznik ustawien funkgji

14
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7.1 Wariant sterowania pompg poprzez ustalany poziom medium (funkcja napetniania)

SMART uruchomi silnik, kiedy:

F poziom wody w zbiorniku napetnianym jest ponizej dolnej sondy lub ptywak
znajduje sie w potozeniu dolnym (START), a poziom wody w studni lub zbiorniku
z ktérego pompujemy jest powyzej dolnej sondy lub ptywak jest uniesiony (START).

SMART zatrzyma silnik, kiedy:
a. poziom wody w zbiorniku napetnianym osiggnie poziom gérnej sondy lub ptywak
jest uniesiony (STOP),
b. poziom wody w studni lub zbiorniku, z ktérego pompujemy jest ponizej dolnej sondy
lub ptywak znajduje sie w potozeniu dolnym (STOP)

SMART moze dziata¢ prawidtowo bez koniecznos$ci instalacji sond poziomu wody lub
sterowania ptywakowego w studni lub zbiorniku, z ktérego pompujemy wode. SMART
zabezpiecza i automatycznie zatrzymuje prace pompy przy suchobiegu. Gdy instalacja
sond jest utrudniona lub kosztowna uzytkownik moze spig¢ (zmostkowad) wejscia

nr w panelu przylgczenia osprzetu kontrolujgce prace pompy. W przypadku

suchobiegu SMART wykryje anomalie zwigzane z suchobiegiem i wylqgczy pompe zanim
nastgpi uszkodzenie.

211472673 14NO _ —F—] —_—
@I@@l@l@@l@@ @@ | || [
=~ ool || s

L1 L2 L3 J)/‘

400V

zbiornik A

zbiornik/studnia
(zrédto)

Schemat 1. Silnik pompy 400 V sterowany sondami poziomu wody kontrolujgcymi poziom
lustra wody i napetnienie zbiornika
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@O ||izs

L1 L2 L3 C T ]

400V

zbiornik/studnia

-

*

zbiornik

(zrédto)

Schemat 2. Silnik pompy 400V sterowany sondami poziomu wody kontrolujgcymi

napetnienie zbiornika

211472673 14N0  ——F WUF

Clelellelelele [efale] | =

R Sl Tl
L1 L2 L3
400V

zbiornik

@BE 123
I

zbiornik

Schemat 3. Silnik pompy 400 V sterowany ptywakiem poprzez kontrole napetnienia

zbiornika
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o114T267314NO  ————F WUF
ON
eRRReEReE e || B
PEl Rl S| T ) 3
1 L2 L3
400V

zbiornik

Schemat 4. Silnik pompy 400 V sterowany ptywakami poprzez kontrole poziomu medium
w zbiornikach

Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym wersji SMART
KOMUNIKAT OPIS

FEUL L Poziom medium w zbiorniku napetnianym osiqgnagt poziom gérnej
sondy (ptywak uniesiony: STOP). SMART zatrzymat silnik pompy.

DRY R Poziom medium w zbiorniku napetniajgcym/studni ponizej poziomu
korpusu ssqgcego pompy. SMART zatrzymat silnik pompy.

Poziom medium w zbiorniku napetniajgcym/studni ponizej poziomu

NO WATER dolnej sondy (ptywak opuszczony: STOP).
SMART zatrzymat silnik pompy.
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Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
wersji SMART PREMIUM

ILUSTRACJA OPIS

Brak wody w zrédle
(zbiorniku napetniajgcym, studni)

Przepetniony
(zbiornik wypompowywany)

U Brak wody w zbiorniku napetnianym
medium ponizej wyznaczonego po-
ziomu minimalnego - silnik zatgczy sie

=]

Zbiornik napetniony
(do ktérego jest pompowane medium)

7.2 Wariant sterowania silnikiem pompy poprzez kontrole ci$nienia w instalacji
hydraulicznej
SMART uruchomi pompeg, kiedy:
F cisnienie w INSTALACJI spadnie ponizej ustalonego cisnienia zatgczania wigcznika
ci$nieniowego, a poziom medium w studni/zbiorniku jest powyzej dolnej sondy
lub ptywak uniesiony (START).

SMART zatrzyma pompe, kiedy:
F winstalacji hydraulicznej cisnienie jest wyzsze niz ustawione cisnienie wylgczania
wigcznika cisnieniowego.

SMART moze dziata¢ prawidtowo bez koniecznos$ci instalacji sond poziomu wody lub
sterowania ptywakowego w studni lub zbiorniku, z ktérego pompujemy wode. SMART
zabezpiecza i automatycznie zatrzymuje prace pompy przy suchobiegu. Gdy instalacja
sond jest utrudniona lub kosztowna uzytkownik moze spig¢ (zmostkowac) wejscia

nr w panelu przylgczenia osprzetu kontrolujgce prace pompy. W przypadku

18
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suchobiegu SMART wykryje anomalie zwigzane z suchobiegiem i wylgczy pompe zanim
nastgpi uszkodzenie.

gref—— | WUF

cleeElsite

Rl S l T l l& puste
L1 L2 L3
£15 400V

(2rédto) ‘

zbiornik/studnia

Schemat 5. Silnik pompy 400 V sterowany ci$nieniem w instalagji ttocznej za pomocqg
wigcznika ci$nieniowego

271472 g13 14NO @I@ \g'quF
cekleleel e || B

S l l puste

L1 L2 L3
) 400V

Tl
2l

DS

ks,

,<

Schemat 6. Silnik pompy 400 V sterowany ci$nieniem w instalacji ttocznej za pomocqg
wigcznika cis$nieniowego i zabezpieczony poprzez kontrole poziomu wody sondami
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WUF

571472 573 14NO |®|@ ON _
Eoelebe e |
L]

T

L1 L2 L3

123

(2rédio) Wk

zbiornik/studnia

Schemat 7. Silnik pompy 400 V sterowany ci$nieniem w zbiorniku zestawu hydroforowego za
pomocqg wiqgcznika ci$nieniowego i zabezpieczony poprzez kontrole poziomu wody
w zrédle - ptywakiem

Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
wersji SMART

KOMUNIKAT OPIS
FUL L Cisnienie w rurociggu lub zbiorniku jest wyzsze niz ustawione ci$nienie
wytgczania wiqgcznika ci$nieniowego. SMART zatrzymat silnik pompy.
DRY R U Poziom wody w zbiorniku/studni ponizej poziomu korpusu ssgcego
pompy lub wejscia ssqcego rurociggu. SMART zatrzymat silnik pompy.
Poziom wody w zbiorniku/studni ponizej poziomu dolnej sondy lub
NO WATER y AR e

ptywak opuszczony w pozycji STOP. SMART zatrzymat silnik pompy.
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Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
wersji SMART PREMIUM

ILUSTRACJA OPIS

Brak wody w zbiorniku/studni (zrédle)

Zbiornik jest przepeiniony

No Maksymalne ci$nienie w instalacji lub zbiorniku
SRS .
- petno + komunikat FULL
D
I —
Brak cisnienia w instalacji
(/0/ & lub zbiorniku. Pompa pracuje.
D
—

7.3 Wariant sterowania silnikiem pompy poprzez kontrole poziomu wody w zbiorniku

SMART uruchomi pompeg, kiedy:
F poziom wody w wypetnionym nig zbiorniku osiggnie poziom gérnej sondy
lub ptywak A znajduje sie w potozeniu gérnym (START).

SMART zatrzyma pompe, kiedy:
F poziom wody w zbiorniku opréznianym osiggnie poziom ponizej dolnej sondy
lub ptywak A jest opuszczony (STOP)

SMART uruchomi alarm dzwickowy:

F poziom wody w wypetnionym nig zbiorniku pomimo, pompowania medium, ciggle sie
podnosi i osiggngt poziom sondy przelewowej lub ptywak B znajduje sie w potozeniu
gornym (START).

21
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L1 L2 L3 l
400V

—

Schemat 8. Silnik pompy 400 V sterowany poprzez kontrole poziomu wody w miejscu
odwadniania z alarmem przepetnienia (np. studzienka odwodnieniowa)

m4T267314N0 ) \(I)VIEIJF
clelelelelele] el | R

R| S| T puste @|@|@ 123

L1 L2 L3
A 400V

zbiornik

Schemat 9. Silnik pompy 400 V zabezpieczony poprzez kontrole poziomu medium w zbiorniku
ptywakiem A i sterowany alarmem przepetnienia sygnalizowanym stanem ptywaka B
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Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
wersji SMART

KOMUNIKAT OPIS

Poziom medium w zbiorniku odwadnianym osiggnie poziom goérnej
FULL sondy lub ptywak A uniesiony do gérnego poziomu START.
SMART uruchomi silnik.

Poziom medium w zbiorniku odwadnianym ponizej poziomu

DRY RU korpusu ssgcego pompy. Pompa zatrzymana.
Poziom medium w zbiorniku $ciekowym ponizej poziomu dolnej
NO WATER sondy (ptywak A opuszczony STOP). SMART zatrzyma silnik.

Alarm nadmiernego zapetnienia zbiornika odwadnianego.
Pomimo, ze pompa odprowadza wode, poziom medium
OVER FLOW w odwadnianym zbiorniku ciqggle sie podnosi, az do osiggniecia
poziomu sondy przelewowej (ptywak B uniesiony: gérny poziom
START) - urzqdzenie dodatkowo wyda dzwiek alarmu, aby ostrzec
uzytkownika pompy, ktéry moze podjqé dalsze dziatania.
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Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
w wersji SMART PREMIUM.

ILUSTRACJA OPIS

Brak wody w zrédle
(zbiornik, studnia)

Przepetniony zrédto
(zbiornik, studnia)

8. FUNKCJE PODSTAWOWE

8.1. Przetgczanie w tryb reczny (Manual)

AUTO

Nacisnij przycisk , aby wigczyc¢ tryb reczny (MANUAL).

Urzqgdzenie znajduje sie w trybie kontroli recznej.

i .
’?:“3'.-..| RT

Nacisnij przycisk , aby uruchomié¢ pompe.

Aby zatrzymac nacis$nij el .

W trybie recznym urzgdzenie nie odbiera sygnatu z sond

lub sterowania ptywakowego.
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8.2 Przelqgczanie w tryb AUTO

AUTO

Nacisnij przycisk , aby wigczyé tryb automatyczny. Urzgdzenie znajduje sie w
trybie automatycznym.
Urzgdzenie uruchomi pompe lub zatrzyma zgodnie z ustawieniami sterowania

ptywakowego lub sond.

W trybie automatycznym, jesli pompa jest wigczona, a uzytkownik
pompy chce koniecznie zatrzymac jej dziatanie, nalezy

nacisng¢ przycisk

AUTO
MANUAL

i wlgczy¢ tryb manualny, a pompa przestanie dziatad.

UWAGA| W trybie automatycznym, jesli zostanie odcigte zasilanie, a potem ponownie
wigczone, urzgdzenie wejdzie w tryb operacyjny po 10-sekundowym zwtoce.

uwaca] W przypad’ktf odciecia i ponownego wlquerfia zasilania,
SMART wréci do stanu sprzed utraty zasilania.

8.3 Ochrona pompy

Podczas dziatania pompy, w przypadku wystgpienia: suchobiegu, przecigzenia, zbyt
niskiego lub zbyt wysokiego napiecia, itp., urzqgdzenie zatrzyma dziatanie pompy
i automatycznie przed wznowieniem pracy wykona sprawdzenie warunkéw z zachowaniem
odpowiedniego okresu czasu. Urzgdzenie nie wiqczy sie dla stalej pracy dotgd dopdki
nieprawidtowe warunki nie zostanqg usuniete. Jeili silnik jest przecigzona, pojawita sie zanik
fazy lub wystgpita inna powazna usterka, uzytkownik pompy musi dokona¢ sprawdzenia
pompy i silnika nalezy naprawi¢ pompe.

8.4 Informowanie o ostatnich pieciu awariach. Tylko wersja SMART PREMIUM
Urzgdzenie zapisuje piec ostatnich awarii pompy, co pozwala przeanalizowac warunki jej
dziatania.

Wyswietlanie zapisu ostatnich pieciu awarii:

AUTO

Nacisnij przycisk aby wigczyc¢ tryb reczny (Manual). Upewnij sie, ze pompa nie jest
wigczona; ekran LCD wyswietla informacje
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i

AUTO
MANUAL

Przytrzymac przycisk ety i rownoczesnie nacisngé przycisk
SMART PREMIUM wyda sygnat dzwickowy i wyswietli zapis awarii pomp.

Liczba zarejestrowanych

btedow
- 6/-

lkona | A1
btedu S

Nacisnij przycisk Zely aby zakonczy¢ wyswietlanie informagji

8.5 Informowanie o catkowitym czasie pracy pompy ze SMART PREMIUM

Urzgdzenie zapisuje, ile godzin wynosi czas pracy pompy, dzieki czemu uzytkownik moze
przeanalizowaé warunki jej dziatania i zaplanowad konserwacje pompy.

Wyswietlanie zapisu ostatnich pieciu awarii:

AUTO
MANUAL

Nacisnij przycisk aby wigczyc tryb reczny (MANUAL).
Upewnij sie, ze pompa nie jest wlgczona; ekran LCD wyswietla informacje:
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STORE

SET
Przytrzymac przycisk STORE i nacisnq¢ przycisk ety , urzgdzenie

SMART PREMIUM wyda sygnat dzwiekowy i zakumulowany czas pracy.

lkona o | ,:“l

Nacisnij przycisk SHel aby zakonczyc¢ wyswietlanie informacji.
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9. POLACZENIE KOMUNIKACYJNE

Urzgdzenie SMART PREMIUM posiada interfejs komunikacyjny, umozliwiajgcy potgczenie
go z urzqgdzeniem monitorujgcym. Jesli pomieszczenie kontrolne (dyspozytornia, ochrona,
monitoring) znajduje sie w oddaleniu od miejsca zainstalowania pompy podtgczajgc
dodatkowe urzgdzenie w uktadzie slave controller (kontroler podlegty urzgdzeniu

SMART PREMIUM) mozna kontrolowac jej prace na odlegtosc.

Przykitad:

Miejsce monitoringu

7]

H !

58‘ SClorSC2 GND A+ B-

o ) GND A+ B- RS 485 ®®®
xlteejfgvig:ﬂmpq ®®®| Kabel komunikacyjny SPT

I np. w rurze ostonowej

L max - 1200 m

28



10. ZAKLOCENIA W PRACY | ICH PRZYCZYNY, SPOSOBY USUWANIA

KOMUNIKAT /WADA

PRZYCZYNA

SPOSOB USUNIECIA

Napiecie w sieci jest nizsze

Urzgdzenie, co 5 minut bedzie

Zablokowany wirnik
pompy, przecigzenie
silnika pompy, uszkodzone
tozysko pompy

Pulsuje niz ustawione podczas sprawdzac czy napiecie zasilania
kalibrowania i SMART posiada odpowiednig wartosc
81°(5 9 zabezpiecza pompeg przed| zglosi¢ problem do dostawcy
spadkiem napiecia zasilania
Pulsuje Napigcie w sieci jest Urzqdzenie, co 5 minut bedzie
wyzsze niz ustawione sprawdzac czy napiecie zasilania
29(5 9 podczas kalibrowania posiada odpowiednig wartosc
( SMART zabezpiecza
pompe przed skokami Zgtosi¢ problem do dostawcy
napiecia zasilania
Natezenie jest wyzsze niz | SMART bedzie probowat ponownie
ustawione podczas uruchomi¢ pompe (co 30 min), kiedy
. kalibrowania i SMART przecigzenie zostanie usuniete.
Pulsuje zabezpiecza pompe przed | Natezenie prgdu przywrécone do
przecigzeniem prgdowym |normy.
29(5 /2%

Sprawdzié, czy wirnik pompy nie jest
zablokowany, sprawdzié, czy
tozysko nie jest uszkodzone

3803 12 &%$/,%5%7,21

Kalibracja pompy nieza-
konczona

patrz
Ustawianie parametréw kalibragcji

Eoniie'l wlotu Eomii,

Pulsuje w pkt. 6.1

Pulsuje Silnik pompy dziata pobdr
pradu (ampet)’wzrastg Natychmiast odcig¢ zasilanie
ponad wartosc ustawionq i naprawic lub wymieni¢ pom
podczas kalibrowania o P Y pPompe
ponad 200%

Pulsuje Poziom wody w studni/ SMART
szambie/zbiorniku

'5< 581 osadnikowym znajduje sie medium
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