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WPROWADZENIE

Dzigkujemy za wybér ELEKTRONICZNEGO STEROWANIA | ZABEZPIECZENIA SILNIKOW POMP
z serii SMART lub SMART PREMIUM oferowanego Panstwu przez firme OMNIGENA.

Mamy nadzieje, ze dzieki lekturze niniejszej instrukcji dokonacie Panstwo wlasciwego
doboru typu urzgdzenia SMART lub SMART PREMIUM do parametréow pompy oraz jej funkcji
oraz bedziecie obeznani z zasadami bezpieczenstwa podczas jego uzytkowania.

ELEKTRONICZNE STEROWANIE | ZABEZPIECZENIE SILNIKOW POMP
bedzie dalej zwane krétko SMART

NINIEUSZA INSTRUKCJA OBSLUGI jest nieodigczng czescig urzgdzenia

i powinna zostaé¢ przekazana wraz z nim podczas sprzedazy. W celu
identyfikacji konkretnego modelu SMART sprzedawca jest zobowigzany do wpisania
w karcie gwarancyjnej model oraz numer seryjny urzgdzenia, ktére znajdujg sie na
obudowie SMART.

Instrukcja opisuje budowe, parametry SMART, procedury transportu, obstugi, kalibracji
i inspekcji. Pomoze ona operatorowi bezblednie uzywaé SMART z wykorzystaniem
wszystkich jego mozliwosci.

UWAGAl Przed rozpoczeciem pracy nalezy doktadnie zapoznac si¢ z prawidiowym
I doborem modelu SMART i sposobem jego instalacji. W tym celu nalezy uwaznie

przeczytad niniejszg instrukcje obstugii starannie wykonywaé zalecone czynnosci.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu.

W przypadku zmiany przez uzytkownika parametréw na odbiegajgce od
oryginalnej specyfikacji fabrycznej lub gdy bedg dokonane inne modyfikacje,
gwarancja przestanie obowigzywac.

Niestosowanie sie do zalecen zawartych w instrukcji lub uzytkowanie SMART niezgodnie
z jego przeznaczeniem moze spowodowac cofniecie gwarancji. Gwarancja nie bedzie
obejmowacd usterek spowodowanych wykonywaniem nieuprawnionych regulacji,
nieuzgodnionych z producentem przerébek, a takze zastosowan niezgodnych

Zz przeznaczeniem.

SPIS TRESCI:
1. Bezpieczenstwo str.3
2.Transport i magazynowanie str.4
3. Zastosowanie str.5
4. Parametry techniczne. Podstawowe cechy str.5
5. Podigczenie SMART do sieci elektrycznej oraz do silnika pompy str.10
6. Parametry ustawien kalibracji i kasowanie ustawien str.12
7. Przyktadowe warianty podtgczen zasilania i sterowania str.14
8. Funkcje podstawowe str.24
9. Potgczenia komunikacyjne str.28
10. Zaktdcenia w pracy i ich przyczyn, sposoby usuwania str.29
11. Poziom hatasu str.31
12. Utylizacja str.31

1. BEZPIECZENSTWO
1.1 Informacje, ktére sq oznaczane ponizej okreslonymi symbolami sg bardzo istotne
dla bezpieczenstwa uzytkownika, montazu i eksploatacji urzgdzenia:

- symbol zagrozenia ogdlnego. Przy takim oznaczeniu znajdujq sie ostrzezenia
ktorych nieprzestrzeganie moze stanowi¢ zagrozenie dla zdrowia lub zycia
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- symbol ostrzezenia przed porazeniem elektrycznym. Nieprzestrzeganie moze
skutkowad porazeniem elektrycznym spowodowac obrazenia ciata lub $mieré.
Przed wykonywaniem czynnosci oznaczonych tym symbolem wtyczka kabla
zasilajgcego urzgdzenie musi zostaé¢ odigczona od zasilania elektrycznego
lub musi by¢ zablokowany wytgcznik gtéwny w pozycji zero.

UWAGA| - symbol znajduje sie w tych miejscach instrukcji, ktére moéwig o wskazéwkach
wlasciwej eksploatacji urzgdzenia dla unikniecia zniszczen w samym urzgdzeniu

1.2 Zalecenia dotyczqce bezpieczenstwa.
Przed rozpoczeciem jakichkolwiek dziatan z SMART nalezy szczegétowo
zapoznacd sie z informacjami zawartymi w niniejszej instrukcji. Szczegdlnie
nalezy zwrdci¢ uwage na te fragmenty, ktére oznaczone sg symbolami
mowigcymi o zagrozeniach dla oséb i szkodami materialnymi.

1.3 Personel.
Urzqgdzenie nie moze by¢ uzytkowane przez dzieci i osoby, ktérych stan fizyczny lub
psychiczny na to nie pozwala. Personel dokonujgcy montazu, uzytkowania
i konserwacji urzgdzenia musi mie¢ wiasciwe kwalifikacje zaréwno w kwestiach
elektrycznych, jak i mechanicznych.

1.4 Bezpieczenstwo pracy z SMART.

A Jakiekolwiek prace przy SMART mogg by¢ wykonywane po upewnieniu sie,
ze zasilanie elektryczne zostato skutecznie od niego odigczone.
Przy pracach z urzgdzeniem oprécz zalecen wynikajgcych z niniejszej instrukcji
obstugi nalezy stosowacd sie do ogdlnych przepiséw BHP oraz ewentualnych innych przepiséw
bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie warunkéw bezpieczenstwa moze stanowi¢ zagrozenie
dla oséb, srodowiska naturalnego, jak tez moze spowodowac szkody w urzgdzeniu
lub podtgczonej do niego pompie.

1.5 Naprawy i zmiany w budowie SMART.

W okresie gwarantowanej odpowiedzialnosci, za jakos¢ produktu wszelkie naprawy

i zmiany w budowie mogq by¢ dokonywane jedynie przez zaktad, ktoéry jest wskazany
w karcie gwarancyjnej stanowiqgcej zatgcznik do niniejszej instrukgcji.

1.6 Niedozwolone sposoby eksploatacji:
& W taki sposéb, aby urzgdzenie byto narazone na wstrzgsy i uderzenia
W sposéb narazajgcy na dziatanie korozyjnych gazéw lub ptynéw
W zakresach ekstremalnych temperatur, czyli poza -25°C do +55°C
W otoczeniu stonej atmosfery
& Przy narazeniu na deszcz lub podwyzszona wilgotnosc
& W stycznosci z materiatami tatwo palnymi lub rozpuszczalnikami

9 4 9

SMART moze pracowac tylko w zakresie parametréw, ktore sg zgodne z danymi
znajdujgcymi sie¢ na tabliczce znamionowej danego typu oraz przy
uwzglednieniu ostrzezen i zalecen zawartych w niniejszej instrukcji.

2. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

2.1 Transport urzgdzenia.

Powinien by¢ dokonywany srodkami stosownymi do wagi tego typu urzgdzenia

z zachowaniem odpowiednich $rodkéw ostroznosci. Waga i wymiary urzgdzenia znajdujg
sie w Tabelach parametréw poszczegdlnych modeli i wersji SMART.

2.2 Magazynowanie.
SMART w oryginalnym opakowaniu moze by¢ sktadowane w temperaturach otoczenia
(-25°C do +55°C), ale z zabezpieczeniem przed opadami atmosferycznymi.
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3. ZASTOSOWANIE

SMART jest to urzgdzenie elektroniczne, ktére znakomicie zarzgdza pracg pompy do wody
w zaleznosci od potrzeby i sposobu jej wykorzystania oraz zabezpiecza silnik pompy
i hydraulike przed ewentualnym ich uszkodzeniem zwigzanym z niedopuszczalnymi
warunkami pracy moggcymi wystgpi¢ w trakcie eksploatacji.

Urzgdzenie SMART steruje pracq pompy przy potrzebie:

>

przepompowania wody ze zbiornika dolnego/studni do gérnego,

przy czym o wigczaniu i wylgczaniu pompy decyduje ustalony przez
uzytkownika poziom wody w gérnym zbiorniku

odpompowania wody ze zbiornika dolnego/studni do gérnego, przy czym
o wigczaniu i wylgczaniu pompy decyduje ustalony przez uzytkownika
maksymalny i minimalny poziom wody w zbiorniku dolnym

utrzymywania w zamknietej instalacji hydraulicznej cisnienia

w oczekiwanym przez uzytkownika zakresie (wtqcznik ci$nieniowy)

4. PARAMETRY TECHNICZNE. PODSTAWOWE CECHY
SMART jest przystosowany do:

o kontroli ci$nienia za pomocg wigcznika cisnieniowego i przy zainstalowaniu
zbiornika hydroforowego

o kontroli poziomu wody w zbiorniku za posrednictwem sond lub sterowania
ptywakowego przy np. odwadnianiu.

o automatycznego wylgczenia pompy w przypadku zbyt niskiego poziomu lustra
wody bez koniecznosci instalacji sterowania ptywakowego lub sond w studni,
co zabezpiecza pompe przed suchobiegiem

UWAGA | Niektére typy pomp np. z wirnikami peryferalnymi takimi jak SKM, SKT, NK, w

przypadku pracy pompy bez wody nie wykazujg na tyle duzych réznic w
natezeniu prgdu, miedzy normalng pracq, a pracqg bez wody, aby SMART mogt
rozpoznac to jako suchobieg. Dlatego, aby mie¢ pewnos$é, ze pompa bedzie w
peini chroniona przed suchobiegiem, zalecamy stosowanie dotqgczonych do
zestawu sond.

SMART zabezpiecza silnik i cze$¢ hydrauliczng pompy przed:

v przecigzeniem silnika. Na przyktad z powodu zablokowania czesci hydrauliczne;.
v pracq pompy przy braku wody (tzw. suchobieg)

v zbyt wysokim napieciem zasilania w energie,

v zbyt niskim napieciem zasilania w energie,

v brakiem fazy (dla napiecia ~400V)

SMART charakteryzuje sie rowniez:

>

A\

bardzo tatwqg konfiguracjg z pompqg w zakresie jego parametréw elektrycznych
(Tabela nr. 1)

mozliwoscig pracy w trybie automatycznym lub recznym

czytelnym ekranem ciektokrystalicznym

czytelnym ekran ciektokrystaliczny pokazujgcy stan pracy pompy za

pomocg dynamicznych ikon

mozliwoscig wyswietlania catkowitego czasu pracy pompy

a co ma znaczenie dla ustalenia koniecznosci przeglgdu pompy

mozliwoscig wyswietlania ostatnich 5 btedéw pracy pompy

wyjsciem danych do zdalnego monitoringu RS485
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Tabela nr.1 Dane i parametry techniczne SMART 3 PREMIUM 0,75-4kW

dla silnikéw zasilanych napieciem 400V

DANE TECHNICZNE

Sposéb kontroli

Kontrola poziomu medium w zrédle
i zbiorniku napetnianym

Kontrola ci$nienia w sieci
hydraulicznej

Metoda kontroli

Reczna/automatyczna

Sposéb pomiaru poziomu medium

Impulsy z sond i/lub sterowanie
ptywakowe

Sposéb pomiaru cisnienia

Wigcznik ci$nieniowy w potgczeniu ze
zbiornikiem hydroforowym

PARAMETRY TECHN

ICZNE

Sterowanie silnikiem o mocy znamionowej

0.75 kW = 4 kW
(wg tabliczki znamionowej modelu)

Napiecie znamionowe

~ 400V / 50 Hz (3 fazy)

Czas reakcji przy przecigzeniu silnika

5 sek. + 5 min.

napieciu

Czas reakcji przy braku fazy < 2 sek.
Czas reakcji na suchobieg 6 sek.
Czas wznowienia po suchobiegu 30 min.
Czas reakcji przy zwarciu < 0.1sek.
Czas reakcji przy zbyt niskim/zbyt wysokim napieciu | <5 sek.
Czas wznowienia po przecigzeniu 30 min.
Czas wznowienia po zbyt niskim/ zbyt wysokim do 5 min.

Poziom napiecia wytgczenia przy zbyt wysokim
parametrze

115% znamionowego napiecia wej.

Poziom napiecia wytgczenia przy zbyt niskim
parametrze

80% znamionowego napiecia wej.

Funkcje zabezpieczajqce przed:

suchobiegiem, przecigzeniem silnika,
zbyt niskim napieciem, zbyt wysokim
napieciem, zablokowaniem pompy,
zwarciem (skrét) w instalagji
elektrycznej, brakiem fazy

PARAMETRY DLA NSTALACJI

Temperatura otoczenia

-259C do +55°C

Dopuszczalna wilgotno$c

20% - 90% RH bez skraplania

Stopien ochrony

IP 54

Pozycja instalagji pionowa
Wymiary urzqdzenia (Szer/ Gt /Wys) 25/19,7/1,5cm
Waga urzqdzenia ~1,6 kg

DANE TECHNICZNE PARAMETROW TRANSMISJI RS 485 - WERSJUA PREMIUM

Port transmisji danych

RS 485 Bus interfejs asynchroniczny,
semiduplex

Szybkosc¢ transmisji

1200bps, 2400bps, 4800bps,
9600bps

Typ protokotu

MOD BUS PROTOCOL (RTU)




4.1 Opis funkcjonalny wersji SMART 3 PREMIUM (400V)

Wyswietlacz
ciektokrystaliczny

Przycisk

STORE
zapamigtywanie
funkgji

Przyciski
sterowania

Rys. 1

Terminal sterownika/

Plytka wyéwietlacza schemat podtqczen elektrycznych

pracg pompy

Wiqcznik ustawien
"~ funkcji oI

alu

123

Terminal RS 485
do polgczenia
komunikacyjnego

dla silnika pompy

Panel podlgczenia
zasilania zewnegtrznego ~ 400V

Panel do podigczania
osprzetu kontrolujgcego

Stycznik z podtgczeniem

Rys. 1a
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Wyswietlacz ciektokrystaliczny w wersji SMART PREMIUM

Obszar wyswietlania
napiecia i trybdéw pracy

—

Obszar wyswietlania
natezenia prgdu / czasu

f

Obszar wyswietlania komunikatow z
ustawien stanow pracy i funkcji SMART

—

- - - :lﬂ [uoerv)[over v|[ory run|| Obszar wyswietlania
vt komunikatow
R |overLop |[ overTewr || o zaktéceniach w pracy
V
Wa' m\ e — Opis w ROZDZIAL 9
m w W " a [BBPUMPNOCAUBRATIONJ ‘
@ o " [THREE PHASE UNBALANCE]
| P e
/N ] e | 1 SO
-
S e (000 GRS Rys. 2

Znaczenie opis

Ikona konfiguracji parametréw pompy. Kiedy wyswietla sie - urzgdzenie
SMART PREMIUM jest w trybie recznego ustawiania parametréw

lkona wyswietlania czasu, kiedy wyswietla sie pokazuje parametr czasu
np. catkowity czas pracy pompy w godzinach lub odliczanie

Ikona usterki pompy. Kiedy wyswietla sie oznacza to, ze w pompie
wystqgpita usterka

Ikona btedu potgczenia sieciowego. Jej pojawienie sie swiadczy o brak
potaczenia sieciowego lub bledzie potgczenia sieciowego miedzy
pompg a urzgdzeniem SMART 1 PREMIUM (urzgdzeniem
podporzgdkowanym) lub komputerem.

Ikona prawidlowego stanu potgczenia sieciowego. Wyswietlana jest
kiedy potgczenie sieciowe miedzy urzgdzeniem SMART PREMIUM
(urzgdzeniem podporzgdkowanym) lub komputerem jest normalne.

Wysokie cisnienie w instalacji lub zbiorniku cisnieniowym

Niskie ci$nienie w instalacji lub zbiorniku ci$nieniowym

@ Pompa wytgczona

Pompa pracuje



FULL Peiny MANUAL Reczny AUTO Automatyczny
\'; Napiecie A Ampery S Sekundy
VE
M Minuty H Godziny I?L OVIQZI Przepetnienie
WATER .. o Niedostepne dla
NO WATER Brak wody JaNk  Zbiornik wody %o uzytkownika

POMP NO CALIBRATION Pompa nie skalibrowana

4.2 Opis ustawien wigcznika dla uzyskania poszczegdlnych funkgji

GO U1 p N DD =

Rys. 3
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Nr ustawienia

funkcji Komunikat wyswietlacza Opis

Napetnianie / wypompowywanie kontro-
lowane poprzez sterowanie ptywakowe
i/lub sondy poziomu wody

oo A
== Napetnianie kontrolowane poprzez wy-
2 T | —
= t tqcznik ci$nieniowy i zbiornik ci$nieniowy
i
L' = ’.L -~ Wypompowywanie/drenaz kontrolowane
3 L! El R (| I poprzez sterowanie ptywakowe i/lub
ﬁ_@ . sondy poziomu wody
aog 1 _ ,
n -’ - Wypompowywanie/ <f|r'enc|z k.ontrolowcme
4 ol !, poprzez czujnik poziomu

(nie stosowane w tej wersji)

BT Napetnianie/dostarczanie kontrolowane
“:l ‘ poprzez czujnik cis$nienia
(nie stosowane w tej wersji)

o
)
P

o
[ |
o

Pompy sciekowe z ptywakiem

5. PODLACZENIE SMART DO SIECI ELEKTRYCZNEJ ORAZ DO SILNIKA POMPY

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym. Przed wykonywaniem
jakichkolwiek prac instalacyjnych lub obstugowych urzgdzenie musi by¢ odigczone
od sieci energetycznej lub wylgcznik sieciowy powinien by¢ zablokowany w pozycji
"0". Po odlgczeniu napiecia, nalezy odczekaé¢ 2 minuty przed otwarciem
urzgdzenia.

Nigdy nie podiqgczaé napiecia do zaciskéw:
2/T1_4/T2 6/T3  w kostce przylgczeniowej stycznika

Nie wkladac¢ do urzgdzenia kawatkéw metalu, drutow itp.

Upewnic¢ sie, ze silnik pompy i urzgdzenie majg odpowiadajqgce dla siebie
parametry elektryczne

A

Podlqgczenia powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowany personel.

10




O N wigcznik
!!! ustawien
rmeasy Tunkcji
PE R S T 2T1 4T2 6T3 14NO | @
@[] [[se[®][]| CeLEE | |2
olelel@ee |, |53
ARIE R ERE
B R
— TEMP com §| 3| &/ 2[5 |
— gl )| @ T
~400V silnik puste S| g
pompy I° l
dolny zbiornik gorny zbiornik
Rys. 4

5.1 PODLACZENIE ELEKTRYCZNE DLA ROZNYCH ZASTOSOWAN

5.1.1 Sondy poziomu medium (tylko czysta woda)

PL

A
B/ \B™\B
C 4C JC | A - kabel sygnatowy (przedtuzenie zaciskéw SMART)
J‘ B - miejsce potgczenia kabla sygnatowego
orna
| fondq z zatgczonymi w zestawie sondami poziomu wody
i dolna C - miejsce mocowania sond do listwy instalacyjnej
sonda D - listwa instalacyjna (dystansowa)

sonda

kontrolna

Potgczenia B muszg by¢ wodoodporne
i zaizolowane.

Rys. 5

5.1.2 Sterowanie ptywakowe (czysta, brudna woda,

Podigczenie ptywaka w panelu osprzetu wymaga

usuniecia zwér z zaciskéw @ & ®

n

Z nich zwor

scieki)

Wigczen
silnika

Wylgcze
silnika

ie

nie

Rys. 6

i Podtqgczenie sond do zaciskéw @ & ®
' w panelu osprzetu wymaga usuniecia

sterownik
ptywakowy

3 zylowy
Omnigena
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6. Parametry ustawien kalibracji i kasowanie ustawien

Niezwtocznie po instalacji pompy, przed pierwszym uruchomieniem lub po czynnosciach
konserwacyjnych, aby SMART zabezpieczat pompe, nalezy go skalibrowad.

6.1 Kalibracja SMART dla ustalenia prawidtowego prgdu maksymalnego
pracy silnika pompy.

» Wigczyc< zasilanie
AUTO
ANUAL

- Wciskajgc przycisk M (patrz Przyciski sterowania Rys 1) ustawimy sterowanie
reczne. Upewni¢ sie, ze pompa nie pracuje i wyswietlacz ciektokrystaliczny pokazuje
ponizsze informacje Rys. 7:

ool

Rys. 7

- Wciskajgc przycisk uruchomié¢ pompe. Sprawdzié, czy pompa pracuje
normalnie, czyli SMART wyswietla prawidlowe napiecie oraz natezenie prgdu
uzyskane w sposéb opisany ponizej - przy kalibragcji.

Kalibracja powinna zostaé zatwierdzona, gdy pobér prgdu bedzie,
jak najbardziej zblizony do wartosci natezenia prgdu podanego
na tabliczce znamionowej silnika pompy.

Przy pompie nawierzchniowej nalezy, tak regulowa¢ wyptywem wody (przy takim otwarciu
wszystkich punktéw poboru wody), aby uzyska¢ najwyzszy mozliwy pobdr prqgdu przez silnik
pompy. Jednak prgd ten nie moze przekraczac wartosci podanej na tabliczce
znamionowej silnika.

Przy pompie zatapialnej, tak regulowaé wyptywem, aby uzyskac najwyzszy pobdr prgdu.
Jednak prgd ten nie moze przekraczac wartosci podanej na tabliczce znamionowej silnika.

Przyktad: Wartosc¢ na tabliczce znamionowej silnikéw pomp nr. 1i nr. 2 Imax = 10A:

Pompa nr. 1 maksymalny pobér prgdu na wyswietlaczu SMART to 8A. Nalezy dokonaé
kalibracji przy wyswietleniu 8A.

Pompa nr. 2 maksymalny pobér prgdu na wyswietlaczu SMART to 12A. Nalezy tak regulowaé
wyptyw, aby dokonac kalibracji przy wyswietleniu wartosci 10A.

STORE
SET
- Nacisng¢ przycisk , aby skalibrowaé¢ maksymalny dopuszczalny prgd

dla konkretnego silnika pompy. SMART 3 PREMIUM wyda komunikat dzwiekowy
i rozpocznie sie odliczanie od 8 do O sekund Rys. 8

12



Rys. 8

- Samoczynne zatrzymanie pracy pompy oznacza skalibrowanie urzgdzenia. Na
wyswietlaczu nie bedzie widoczny pulsujgcy komunikat POMP NO CALIBRATION

Rys. 9

- SMART PREMIUM jest gotowy do pracy.
- Przejscie w tryb AUTO

Przejscie w tryb AUTO uzyskuje sie wciskajgc przycisk . W trybie automatycznym
dziatajg wszystkie funkcje sterowania. W trybie recznym (MANUAL) dziata tylko proste

il i zatrzymanie S .

uruchamiania pompy za pomocq przycisku Sl

6.2 Kasowanie ustawien SMART PREMIUM.

W przypadku, gdy pompa zostaje ponownie zainstalowana po konserwacji
lub_instalowana jest nowa pompa, wymagane jest skasowanie poprzednich
ustawien i wykonanie nowej kalibracji urzgdzenia SMART PREMIUM z pompaq.

UWAGA

% Kasowanie parametréw kalibracji

AUTO
- Nacisngé przycisk (patrz Przyciski sterowania Rys. 1), ktéry uruchomi
ustawienia reczne. Upewnic sie, ze pompa nie pracuje i wyswietlacz
ciektokrystaliczny SMART PREMIUM pokazuje ponizsze informacje:

13
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Rys. 10

o S

=> Nacisnij przycisk Zely i przytrzymaj (ok 4 sek.) do momentu, az urzqgdzenie wyda
komunikat dzwiekowy potwierdzajgcy przywrdécenie ustawien fabrycznych
urzgdzenia (na wyswietlaczu zacznie miga¢ komunikat POMP NO CALIBRATION)

i
OO0

nl PUMP NOCALBRAVIM'

Rys. 11

7. Przykiadowe warianty podtgczen zasilania i sterowania.

Przyktadowe warianty rozwigzan sterowania obrazujg rowniez
prawidtowe schematy podigczen w panelu osprzetu.

Wskazano ponizej schematy obrazujgce przyktadowe sposoby wykorzystania serii SMART
np. do sterowania silnikiem pompy za pomocg kontroli pozioméw medium (np. sondy,
ptywaki), kontroli ci$nienia (np. wigczniki, sterowniki cisnieniowe) i wtgczenia SMART w
instalacje. Nalezy jednak pamietad, ze praktyczne i rzeczywiste rozwigzania zastosowanie
SMART w réznych wariantach jest uzaleznione od potrzeb uzytkownika i wymaga
zachowania wszystkich zalecen zawartych w instrukcjach obstugi sterowanych urzgdzen
lub osprzetu, oraz ogdlnie przyjetych norm, zasad oraz praktyk instalacyjnych.

Skréty zastosowane w schematach:

GS gorna sonda

DS dolna sonda

KS sonda kontrolna

PS sonda przelewowa
WICi wigcznik ci$nieniowy

Y74 zawor zwrotny

RST zaciski do podtgczenia do zrédta zasilania o napieciu 400V
uvw zaciski do podtgczenia silnika zasilanego napieciem 400V

w silnik pompy
WUF wiqcznik ustawien funkgji

14
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7.1 Wariant sterowania pompg poprzez ustalany poziom medium (funkcja napetniania)

SMART uruchomi silnik, kiedy:

& poziom wody w zbiorniku napetnianym jest ponizej dolnej sondy lub ptywak
znajduje sie w potozeniu dolnym (START), a poziom wody w studni lub zbiorniku
z ktérego pompujemy jest powyzej dolnej sondy lub ptywak jest uniesiony (START).

SMART zatrzyma silnik, kiedy:
a. poziom wody w zbiorniku napetnianym osiggnie poziom gérnej sondy lub ptywak
jest uniesiony (STOP),
b. poziom wody w studni lub zbiorniku, z ktérego pompujemy jest ponizej dolnej sondy
lub ptywak znajduje sie w potozeniu dolnym (STOP)

SMART moze dziata¢ prawidtowo bez koniecznos$ci instalacji sond poziomu wody lub
sterowania ptywakowego w studni lub zbiorniku, z ktérego pompujemy wode. SMART
zabezpiecza i automatycznie zatrzymuje prace pompy przy suchobiegu. Gdy instalacja
sond jest utrudniona lub kosztowna uzytkownik moze spig¢ (zmostkowad) wejscia

nr @ ® ® w panelu przytgczenia osprzetu kontrolujgce prace pompy. W przypadku

suchobiegu SMART wykryje anomalie zwigzane z suchobiegiem i wylqgczy pompe zanim
nastgpi uszkodzenie.

211472673 14NO _ —F—] —_—
@I@@l@l@@l@@ @@ | || [
=~ ool || s

L1 L2 L3 J)/‘

400V

zbiornik A

zbiornik/studnia
(zrédto)

Schemat 1. Silnik pompy 400 V sterowany sondami poziomu wody kontrolujgcymi poziom
lustra wody i napetnienie zbiornika
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L1 L2 L3 C T ]

400V

zbiornik/studnia

-

*

zbiornik

(zrédto)

Schemat 2. Silnik pompy 400V sterowany sondami poziomu wody kontrolujgcymi

napetnienie zbiornika

211472673 14N0  ——F WUF

Clelellelelele [efale] | =

R Sl Tl
L1 L2 L3
400V

zbiornik

@BE 123
I

zbiornik

Schemat 3. Silnik pompy 400 V sterowany ptywakiem poprzez kontrole napetnienia

zbiornika
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o114T267314NO  ————F WUF
ON
eRRReEReE e || B
PEl Rl S| T ) 3
1 L2 L3
400V

zbiornik

Schemat 4. Silnik pompy 400 V sterowany ptywakami poprzez kontrole poziomu medium
w zbiornikach

Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym wersji SMART
KOMUNIKAT OPIS

FULL Poziom medium w zbiorniku napetnianym osiqgnagt poziom gérnej
sondy (ptywak uniesiony: STOP). SMART zatrzymat silnik pompy.

DRY RUN Poziom medium w zbiorniku napetniajgcym/studni ponizej poziomu
korpusu ssqcego pompy. SMART zatrzymat silnik pompy.

Poziom medium w zbiorniku napetniajgcym/studni ponizej poziomu

NO WATER dolnej sondy (ptywak opuszczony: STOP).
SMART zatrzymat silnik pompy.
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Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
wersji SMART PREMIUM

ILUSTRACJA OPIS

Brak wody w zrédle
(zbiorniku napetniajgcym, studni)

Przepetniony
(zbiornik wypompowywany)

U Brak wody w zbiorniku napetnianym
medium ponizej wyznaczonego po-
ziomu minimalnego - silnik zatgczy sie

=]

Zbiornik napetniony
(do ktérego jest pompowane medium)

7.2 Wariant sterowania silnikiem pompy poprzez kontrole ci$nienia w instalacji
hydraulicznej
SMART uruchomi pompeg, kiedy:
@ ci$nienie w INSTALACJI spadnie ponizej ustalonego cisnienia zatgczania wigcznika
ci$nieniowego, a poziom medium w studni/zbiorniku jest powyzej dolnej sondy
lub ptywak uniesiony (START).

SMART zatrzyma pompe, kiedy:
< w instalacji hydraulicznej cisnienie jest wyzsze niz ustawione cisnienie wylgczania
wigcznika cisnieniowego.

SMART moze dziata¢ prawidtowo bez koniecznos$ci instalacji sond poziomu wody lub
sterowania ptywakowego w studni lub zbiorniku, z ktérego pompujemy wode. SMART
zabezpiecza i automatycznie zatrzymuje prace pompy przy suchobiegu. Gdy instalacja
sond jest utrudniona lub kosztowna uzytkownik moze spig¢ (zmostkowac) wejscia

nr @ ® ® w panelu przylgczenia osprzetu kontrolujgce prace pompy. W przypadku

18
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suchobiegu SMART wykryje anomalie zwigzane z suchobiegiem i wylgczy pompe zanim
nastgpi uszkodzenie.

gref—— | WUF

cleeElsite

Rl S l T l l& puste
L1 L2 L3
£15 400V

(2rédto) ‘

zbiornik/studnia

Schemat 5. Silnik pompy 400 V sterowany ci$nieniem w instalagji ttocznej za pomocqg
wigcznika ci$nieniowego

271472 g13 14NO @I@ \g'quF
cekleleel e || B

S l l puste

L1 L2 L3
) 400V

Tl
2l

DS

ks,

,<

Schemat 6. Silnik pompy 400 V sterowany ci$nieniem w instalacji ttocznej za pomocqg
wigcznika cis$nieniowego i zabezpieczony poprzez kontrole poziomu wody sondami

19



EN

WUF

571472 573 14NO |®|@ ON _
Eoelebe e |
L]

T

L1 L2 L3

123

(2rédio) Wk

zbiornik/studnia

Schemat 7. Silnik pompy 400 V sterowany ci$nieniem w zbiorniku zestawu hydroforowego za
pomocqg wiqgcznika ci$nieniowego i zabezpieczony poprzez kontrole poziomu wody
w zrédle - ptywakiem

Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
wersji SMART

KOMUNIKAT OPIS
FULL Cisnienie w rurociggu lub zbiorniku jest wyzsze niz ustawione ci$nienie
wytgczania wiqgcznika ci$nieniowego. SMART zatrzymat silnik pompy.
DRY RUN Poziom wody w zbiorniku/studni ponizej poziomu korpusu ssgcego
pompy lub wejscia ssqcego rurociggu. SMART zatrzymat silnik pompy.
Poziom wody w zbiorniku/studni ponizej poziomu dolnej sondy lub
NO WATER y AR e

ptywak opuszczony w pozycji STOP. SMART zatrzymat silnik pompy.
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Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
wersji SMART PREMIUM

ILUSTRACJA OPIS

Brak wody w zbiorniku/studni (zrédle)

Zbiornik jest przepeiniony

‘o \Qg Maksymalne ci$nienie w instalacji lub zbiorniku
< petno + komunikat FULL

I —
Brak cisnienia w instalacji
(/0/ & lub zbiorniku. Pompa pracuje.
D
—

7.3 Wariant sterowania silnikiem pompy poprzez kontrole poziomu wody w zbiorniku

SMART uruchomi pompeg, kiedy:
& poziom wody w wypetnionym nig zbiorniku osiggnie poziom gérnej sondy
lub ptywak A znajduje sie w potozeniu gérnym (START).

SMART zatrzyma pompe, kiedy:
& poziom wody w zbiorniku opréznianym osiggnie poziom ponizej dolnej sondy
lub ptywak A jest opuszczony (STOP)

SMART uruchomi alarm dzwickowy:

& poziom wody w wypetnionym nig zbiorniku pomimo, pompowania medium, ciggle sie
podnosi i osiggngt poziom sondy przelewowej lub ptywak B znajduje sie w potozeniu
gornym (START).

21
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Schemat 8. Silnik pompy 400 V sterowany poprzez kontrole poziomu wody w miejscu
odwadniania z alarmem przepetnienia (np. studzienka odwodnieniowa)

m4T267314N0 ) \(I)VIEIJF
clelelelelele] el | R

R| S| T puste @|@|@ 123

L1 L2 L3
A 400V

zbiornik

Schemat 9. Silnik pompy 400 V zabezpieczony poprzez kontrole poziomu medium w zbiorniku
ptywakiem A i sterowany alarmem przepetnienia sygnalizowanym stanem ptywaka B
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Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
wersji SMART

KOMUNIKAT OPIS

Poziom medium w zbiorniku odwadnianym osiggnie poziom goérnej
FULL sondy lub ptywak A uniesiony do gérnego poziomu START.
SMART uruchomi silnik.

Poziom medium w zbiorniku odwadnianym ponizej poziomu

DRY RUN korpusu ssgcego pompy. Pompa zatrzymana.
Poziom medium w zbiorniku $ciekowym ponizej poziomu dolnej
NO WATER sondy (ptywak A opuszczony STOP). SMART zatrzyma silnik.

Alarm nadmiernego zapetnienia zbiornika odwadnianego.
Pomimo, ze pompa odprowadza wode, poziom medium
OVER FLOW w odwadnianym zbiorniku ciqggle sie podnosi, az do osiggniecia
poziomu sondy przelewowej (ptywak B uniesiony: gérny poziom
START) - urzqdzenie dodatkowo wyda dzwiek alarmu, aby ostrzec
uzytkownika pompy, ktéry moze podjqé dalsze dziatania.
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Znaczenie wiadomosci i grafik wyswietlanych na wyswietlaczu ciektokrystalicznym
w wersji SMART PREMIUM.

ILUSTRACJA OPIS

Brak wody w zrédle
(zbiornik, studnia)

Przepetniony zrédto
(zbiornik, studnia)

8. FUNKCJE PODSTAWOWE

8.1. Przetgczanie w tryb reczny (Manual)

AUTO

Nacisnij przycisk , aby wigczyc¢ tryb reczny (MANUAL).

Urzqgdzenie znajduje sie w trybie kontroli recznej.

i .
’?:“3'.-..| RT

Nacisnij przycisk , aby uruchomié¢ pompe.

Aby zatrzymac nacis$nij el .

W trybie recznym urzgdzenie nie odbiera sygnatu z sond

lub sterowania ptywakowego.
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8.2 Przelqgczanie w tryb AUTO

AUTO

Nacisnij przycisk , aby wigczyé tryb automatyczny. Urzgdzenie znajduje sie w
trybie automatycznym.
Urzgdzenie uruchomi pompe lub zatrzyma zgodnie z ustawieniami sterowania

ptywakowego lub sond.

W trybie automatycznym, jesli pompa jest wigczona, a uzytkownik
pompy chce koniecznie zatrzymac jej dziatanie, nalezy
nacisng¢ przycisk

AUTO
MANUAL

i wlgczy¢ tryb manualny, a pompa przestanie dziatad.

UWAGA| W trybie automatycznym, jesli zostanie odcigte zasilanie, a potem ponownie
wigczone, urzgdzenie wejdzie w tryb operacyjny po 10-sekundowym zwtoce.

uwaca] W przypad’ktf odciecia i ponownego wlquerfia zasilania,
SMART wréci do stanu sprzed utraty zasilania.

8.3 Ochrona pompy

Podczas dziatania pompy, w przypadku wystgpienia: suchobiegu, przecigzenia, zbyt
niskiego lub zbyt wysokiego napiecia, itp., urzqgdzenie zatrzyma dziatanie pompy
i automatycznie przed wznowieniem pracy wykona sprawdzenie warunkéw z zachowaniem
odpowiedniego okresu czasu. Urzgdzenie nie wiqczy sie dla stalej pracy dotgd dopdki
nieprawidtowe warunki nie zostanqg usuniete. Jeili silnik jest przecigzona, pojawita sie zanik
fazy lub wystgpita inna powazna usterka, uzytkownik pompy musi dokona¢ sprawdzenia
pompy i silnika nalezy naprawi¢ pompe.

8.4 Informowanie o ostatnich pieciu awariach. Tylko wersja SMART PREMIUM
Urzgdzenie zapisuje piec ostatnich awarii pompy, co pozwala przeanalizowac warunki jej
dziatania.

Wyswietlanie zapisu ostatnich pieciu awarii:

AUTO

Nacisnij przycisk aby wigczyc¢ tryb reczny (Manual). Upewnij sie, ze pompa nie jest
wigczona; ekran LCD wyswietla informacje
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AUTO
MANUAL

Przytrzymac przycisk ety i rownoczesnie nacisngé przycisk
SMART PREMIUM wyda sygnat dzwickowy i wyswietli zapis awarii pomp.

Liczba zarejestrowanych

btedow
- 6/-

lkona | A1
btedu S

Nacisnij przycisk Zely aby zakonczy¢ wyswietlanie informagji

8.5 Informowanie o catkowitym czasie pracy pompy ze SMART PREMIUM

Urzgdzenie zapisuje, ile godzin wynosi czas pracy pompy, dzieki czemu uzytkownik moze
przeanalizowaé warunki jej dziatania i zaplanowad konserwacje pompy.

Wyswietlanie zapisu ostatnich pieciu awarii:

AUTO
MANUAL

Nacisnij przycisk aby wigczyc tryb reczny (MANUAL).
Upewnij sie, ze pompa nie jest wlgczona; ekran LCD wyswietla informacje:
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STORE

SET
Przytrzymac przycisk STORE i nacisnq¢ przycisk ety , urzgdzenie

SMART PREMIUM wyda sygnat dzwiekowy i zakumulowany czas pracy.

lkona o | ,:“l

Nacisnij przycisk SHel aby zakonczyc¢ wyswietlanie informacji.
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9. POLACZENIE KOMUNIKACYJNE

Urzgdzenie SMART PREMIUM posiada interfejs komunikacyjny, umozliwiajgcy potgczenie
go z urzqgdzeniem monitorujgcym. Jesli pomieszczenie kontrolne (dyspozytornia, ochrona,
monitoring) znajduje sie w oddaleniu od miejsca zainstalowania pompy podtgczajgc
dodatkowe urzgdzenie w uktadzie slave controller (kontroler podlegty urzgdzeniu

SMART PREMIUM) mozna kontrolowac jej prace na odlegtosc.

Przykitad:

Miejsce monitoringu

7]

H !

58‘ SClorSC2 GND A+ B-

o ) GND A+ B- RS 485 ®®®
xlteejfgvig:ﬂmpq ®®®| Kabel komunikacyjny SPT

I np. w rurze ostonowej

L max - 1200 m

28



10. ZAKLOCENIA W PRACY | ICH PRZYCZYNY, SPOSOBY USUWANIA

KOMUNIKAT /WADA

PRZYCZYNA

SPOSOB USUNIECIA

Napiecie w sieci jest nizsze

Urzgdzenie, co 5 minut bedzie

pompy, przecigzenie
silnika pompy, uszkodzone
tozysko pompy

Pulsuje niz ustawione podczas sprqwdzac’ czy papigcie zqsi!c:mia
kalibrowania i SMART posiada odpowiednig wartosc
UNDER vV zabezpiecza pompe przed | zZgtosi¢ problem do dostawcy
spadkiem napiecia zasilania
Pulsuje Napigcie w sieci jest Urzgdzenie, co 5 minut bedzie
wyzsze niz ustawione sprawdzac czy napiecie zasilania
podczas kalibrowania posiada odpowiednig wartos¢
OVER V SMART zabezpiecza
pompe przed skokami Zgtosi¢ problem do dostawcy
napiecia zasilania
Natezenie jest wyzsze niz | SMART bedzie probowat ponownie
ustawione podczas uruchomi¢ pompe (co 30 min), kiedy
. kalibrowania i SMART przecigzenie zostanie usuniete.
Pulsuje zabezpiecza pompe przed | Natezenie prgdu przywrécone do
przecigzeniem prgdowym |normy.
OVER LOAD .
Zablokowany wirnik

Sprawdzié, czy wirnik pompy nie jest
zablokowany, sprawdzié, czy
tozysko nie jest uszkodzone

PUMP NO CALIBRATION

Pulsuje

Kalibracja pompy nieza-
konczona

patrz
Ustawianie parametréw kalibragcji
w pkt. 6.1

Pulsuje

PUMP STALLED

Silnik pompy dziata pobdr
pradu (amper) wzrasta
ponad wartos¢ ustawiong
podczas kalibrowania o
ponad 200%

Natychmiast odcig¢ zasilanie
i naprawic lub wymieni¢ pompe

Pulsuje

DRY RUN

Poziom wody w studni/
szambie/zbiorniku
osadnikowym znajduje sie
ponizej wlotu pompy,
pompa zatrzyma sie.

SMART bedzie prébowat ponownie
uruchamiac pompe, co
30 minut, az poziom medium
unormuje sie i mozliwe bedzie
zasysanie jej przez pompe
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Monitoring nie dziata.
Brak komunikacji
pomiedzy SC / kompute-

Sprawdzi¢ kabel transmisyjny
i polgczenia, zbyt dtugi dystans dla
sygnatu monitoringu

ON LINE rem a SMART-em
Zgtosic ilania.
- Rzeczywista wartosé na- gtosi¢ do dostawcy zasilania
TREE sl;lﬂ:SE piecia i natezenia pomie-
UNBALANCE dzy fazami (R/S/T) jest Urzqgdzenie, co 5 minut bedzie
powyzej (+/- 15%) sprawdza¢d czy napiecie zasilania
posiada odpowiednig wartos¢
Plusuje

PHASE REVERSAL

Btad napiecia miedzy
fazami (R/S/T)

Zamien fazy zasilajgce

Sprawdz i napraw zbiornik hydrofo-

Plusuje Silnik pompy zatgczany rowy. Wyréwnaj cisnienie poduszki
REPEATED START jest powyzej 5 razy na powietrza w zbiorniku. Sprawdz i
min. wyreguluj ustawienie przetqgcznika
cisnienia.
Pulsuje Uszkodzenie kabla

OPEN PHASE

zasilajgcego pompe

Naprawa lub wymiana kabla

Zanik jednej fazy
(trojfazowe zasilanie)

Sprawdzi¢ doprowadzenie faz
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11. POZIOM HALASU
Urzgdzenie SMART nie emituje zadnego hatasu.

12. UTYLIZACJUA
Szczegdétowe informacje na temat recyklingu produktu mozna uzyskaé
w urzedzie miasta lub gminy, w zaktadzie utylizacji odpadéw komunalnych
albo tam, gdzie, towar zostat nabyty. Niniejszy wyrdb i jego czesci nalezy
utylizowaé¢ zgodnie z zasadami ochrony s$rodowiska. Przekazaé¢ do
specjalistycznych  zaktadédw zajmujgcych sie przetwarzaniem
i zagospodarowywaniem odpadéw przemystowych i zuzytych urzgdzen
elektronicznych. W tym zakresie podstawowq role spetnia kazdy uzytkownik.

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzenia w kazdym czasie zmian konstrukcyjnych lub kolorystyki bez wczeéniejszego
informowania. Zdjecia i rysunki majg charakter poglgdowy. Wersja instrukcji 29.04.2025 Kt
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KARTA GWARANCYJNA

UWAGA! Karta gwarancyjna wazna tylko tgcznie z dowodem zakupu
(faktura, rachunek, paragon).

1) Gwarancji udziela sie na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej na:
e 24 miesigce od daty zakupu przy sprzedazy konsumenckiej, na podstawie karty gwarancyjnej
z datq sprzedazy i wpisanym numerem produkcyjnym urzgdzenia potwierdzonej przez punkt
sprzedazy pieczqgtkqg i podpisem sprzedawcy.
+ 12 miesiecy od daty zakupu przy sprzedazy pozostatych przypadkach.
2) Niniejsza gwarancja nie wytgcza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujgcego
wynikajgcych z niezgodnosci towaru z umowaq.
3) Naprawa zostanie wykonana na warunkach zgodnych z aktualnymi przepisami o gwarancji,
obowigzujgcymi w Rzeczypospolitej Polskie;j.
4) Zakres ustug gwarancyjnych obejmuje usuwanie wad materiatowych lub innych wad
ukrytych powstatych z winy producenta.
5) Wymiana sprzetu na inny lub zwrot gotéwki moze mie¢ miejsce w przypadku, gdy sklep,
w ktérym nastqgpit zakup, wyrazi na to zgode oraz gdy:
a) urzgdzenie nie nosi sladéw uzytkowania i fakt ten jest potwierdzony przez gwaranta,
b) naprawa gwarancyjna nie jest mozliwa w terminie ustawowym,
6) W okresie gwarancji nie wolno dokonywaé¢ zadnych zmian w konstrukcji urzgdzenia (dotyczy
to takze skracania przewodu przytgczeniowego) bez uzgodnien z gwarantem.
7) W okresie gwarancji nie wolno rozmontowywac¢ urzqgdzenia poza czynnosci wynikajgce
z instrukcji obstugi.
8) Niedotrzymanie warunku z punktu 6 i 7 powoduje uniewaznienie gwarancji.
9) Poza warunkami gwarancji, kupujgcemu nie przystugujg zadne odszkodowania.
10) Urzgdzenie musi by¢ dostarczone do serwisu wraz z:
a) szczegoétowym opisem problemu technicznego,
b) kartg gwarancyjnq,
c) waznym dowodem zakupu.
W kazdym przypadku uzytkownik zobowigzany jest wymontowad urzgdzenie miejsc trudno
dostepnych. Produkt musi odpowiadaé podstawowym warunkom higienicznym.
W przypadku wysytki urzgdzenia do naprawy przez uzytkownika, uzytkownik uzyska od gwaranta
telefoniczng instrukcje o sposobie przesyiki i firmie przewozowej, z ktérg gwarant ma podpisang
umowe przewozu. Informacja ta jest réwniez dostepna na stronie producenta www.omnigena.pl
W przypadku skorzystania ze wskazanej firmy przewozowej koszty przesytki zostanqg rozliczone
miedzy gwarantem a przewoznikiem. Przed ewentualnymi uszkodzeniami w transporcie,
urzqgdzenie nalezy zabezpieczy¢ wypetniajgc szczelnie paczke np. gazetami, folig, styropianem.
Dodatkowo na kartonie trzeba umiesci¢ informacje "géra-dét" i napisaé¢ "UWAGA SZKLO".

Numer produkcyjny: Nazwa modelu:
Data sprzedazy (miesiqc stownie) pieczgtka i podpis
sprzedajgcego

Bardzo pomocne w szybszym zatatwieniu sprawy przy sktadaniu reklamaciji bedzie
podanie adresu mailowego reklamujgcego.

Gwarantem i wykonujgcym naprawy w imieniu producenta jest:
Omnigena Katarzyna Kochanowska-Olejarz Sp. k.
Swiecice ul. Pozytywki 7

05-860 Ptochocin, Polska

Omnigena

POMPY

tel. +48 22722 4977 faks +48 22 721 31 31
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Attention! ED
Read the instructions VI
before operating <

iV
Omnigena

POMPY

ORIGINAL INSTRUCTIONS FOR USE AND OPERATION
OF THE ELECTRONIC PUMP CONTROL

AND MOTOR PROTECTION FOR PUMPS
SMART 3 PREMIUM 0,75-4kW

OMNIGENA Katarzyna Kochanowska-Olejarz Sp. k.
Swiecice ul. Pozytywki 7, 05-860 Plochocin

www.omnigena.pl

tel. 22 722 22 22

fax 22 722 22 23
email: sprzedaz@omnigena.pl



http://www.omnigena.pl/
mailto:Sprzedaz@omnigena.pl
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‘1“ OMNIGENA Katarzyna Kochanowska-Olejarz Sp. k.
N Swiecice, 7 Postywki Street

Omni gena 05-860 Ptochocin, Poland

BOMPY KRS 0000064545

EC DECLARATION OF CONFORMITY 13/2019
PRODUCER

declares in all responsibility that the product:

ELECTRONIC CONTROL AND PROTECTION
PUMP MOTORS

SMART 3 PREMIUM

> is in conformity with the manufacturer's documentation
> meets the essential safety requirements of the Directive:

*  Electromagnetic compatibility 2014/30/EU

*+  Low voltage 2014/35/EU

*  Hazardous substances in units EEE 2011/65/EU

*  Regulation of the Minister of Economy of 17 December 2010 on conformity assessment procedures for
energy-using products and their labelling, Directives
2009/125/EC and 2005/32/EC of the European Parliament and of the Council

The product complies with harmonised standards:
PN-EN 809+A1:2009; EN IEC 63000:2018, PN-EN IEC 61000-3-2:2019-04, PN-EN 61000-6-1:2008;
PN-EN 61000-6-2:2008, PN-EN 61000-6-3:2008, PN-EN 61000-6-4:2008/A1:2012,
PN-EN 60730-1:2016-10, PN-EN 60335-1:2012, PN-EN 60529:2003; PN-EN 61000-6-3:2008/A1:2012;

PN-EN 55014-1:2017-06; PN-EN 61000-3-2:2014-10 PN-EN 61000-3-3:2013-10;
PN-EN 60204-1:2018-12; PN-EN 61000-6-3:2008/A1:2012

Any modifications to the product invalidate this declaration.

Person responsible for the preparation and storage of
technical documentation at the company's headquarters: Katarzyna
Kochanowska

Date of first affixing of CE marking on the product: 2015

Manufacturer:

/ - ,‘/ 4 S (/ o ‘ //7_—‘2/__ ﬁ/ =y, . /’\I 1737 5. (/ D
Swiecice, 21.01.2019. L\-"’ \ [ AT CLLLUAL
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INTRODUCTION

Thank you for choosing the ELECTRONIC CONTROL AND PROTECTION OF PUMP MOTORS
from the SMART or SMART PREMIUM series offered to you by OMNIGENA.

We hope that, by reading this manual, you will make the right choice of the type of SMART or
SMART PREMIUM unit for the pump parameters and its functions and be familiar with the
safety rules when using it.

ELECTRONIC CONTROL AND PROTECTION OF PUMP MOTORS
will be briefly referred to as SMART

THIS OPERATING MANUAL is an integral part of the unit
and should be handed over with it at the time of sale. In order to identify the
specific SMART model, the dealer is required to write on the
warranty card the model and serial number of the device, which can be found
on the SMART case.

The manual describes the construction, SMART parameters, transport, handling, calibration,
and inspection procedures.
It will help the operator to use the SMART flawlessly with all its capabilities.

Before starting work, it is important to become thoroughly familiar with the correct

selection of the SMART model and how to install it. To do so, read this manual and

A follow the recommended steps carefully. Failure to do so may result in personal
injury or damage to the unit.

NOTE | If the user changes the parameters to deviate from the original factory
specifications or if other modifications are made, the warranty will no longer

apply.

Failure to follow the instructions in the manual or using the SMART contrary to its
intended use may result in the warranty being revoked. The warranty will not cover
faults caused by making unauthorised adjustments, modifications not agreed with the
manufacturer, or applications not in accordance with the intended use.

CONTENTS:
1. Safety p.3
2.Transport and storage p.4
3. Application p.5
4 Technical parameters. Basic features p-5
5 Connection of SMART to the mains and to the pump motor p.10
6. Calibration setting parameters and resetting settings p.12
7. Examples of power and control connection variants p.14
8. Basic functions p.24
9. Communication link p.28
10. Malfunctions and their causes, remedies p.29
11. Noise level p.31
12. Disposal p.31

1. SAFETY

11 The information marked with the symbols specified below is very important
for the safety of the user, installation and operation of the unit:

A - General danger symbol. This symbol is accompanied by warnings which, if not
adhered to, may endanger health or life.

3
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- Electric shock warning symbol. Failure to observe may result in electric shock
causing injury or death.

Before carrying out the operations marked with this symbol, the plug of the unit's
power supply cable must be disconnected from the electricity supply
or the main switch must be locked in the zero position.

NOTE | - The symbol appears in those places in the manual where it provides instructions
on the correct operation of the unit in order to avoid damage to the unit itself

1.2 Safety recommendations.
Before starting any activity with the SMART, please read the information in this
manual carefully. Particular attention should be paid to those sections marked
with symbols that warn about hazards to persons and damage to property.

1.3 Staff.
The unit must not be used by children or persons whose physical or mental state does
A not permit it. Personnel carrying out the installation, use and maintenance of the unit
must be properly qualified in both electrical and mechanical matters.

1.4 Safety in working with SMART.
) Any work on the SMART can be carried out after ensuring that the electrical supply
/1\, has been effectively disconnected from it.

When working with the unit, in addition to the instructions in this operating manual, the
general health and safety regulations and any other safety regulations must be observed.
Failure to comply with the safety regulations may endanger persons, the environment and
may cause damage to the unit or the pump connected to it.

1.5 Repairs and changes to SMART construction.

During the warranty period, all repairs

and modifications to the construction may only be carried out by the company indicated
on the guarantee card enclosed with this manual.

1.6 Unauthorised use means using the unit:
=" In such a way that the device is exposed to shocks and impacts
=" In a manner that exposes it to corrosive gases or liquids
= In extreme temperature ranges, i.e. beyond -25° C to +55° C
=~ Surrounded by a salty atmosphere
=~ When exposed to rain or increased humidity
=" In contact with flammable materials or solvents

The SMART may only operate within the parameter range that is consistent
NOTE | with the data on the type's nameplate and taking into account the warnings
and recommendations contained in this manual.

2. TRANSPORT AND STORAGE

2.1 Transport of the unit.

It should be carried out by means appropriate to the weight of this type of device,

with appropriate precautions. The weight and dimensions of the unit can be found in the
Parameter Tables of the individual models and SMART versions.

2.2 Storage.
SMART in its original packaging can be stored at ambient temperatures
(-25° C to +55° C), but with protection from precipitation.
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3. APPLICATION

SMART is an electronic device that superbly manages the operation of the water pump
according to the needs and application and protects the pump motor
and hydraulics from possible damage related to unacceptable operating conditions that may
occur during operation.

The SMART device controls the pump in situations that require:

> pumping water from the lower reservoir/pond to the upper reservoir, with the
user-determined water level in the upper reservoir
determining whether the pump is switched on or off.

> pumping water from the lower tank/pond to the upper tank, whereby the
maximum and minimum water levels in the lower tank
determined by the user are decisive for switching the pump on and off.

> maintaining the pressure in a closed hydraulic system within the user's
desired range (pressure switch)

4. TECHNICAL PARAMETERS. ESSENTIAL CHARACTERISTICS

SMART is adapted to:
o pressure control by means of a pressure switch and when a pressure tank is
installed
o control of the water level in the tank via probes or float control in e.g. drainage.
o automatic shut-off of the pump in the event of too low a water level, without
the need to install float controls or probes in the well, which protects the pump
against dry running.

SMART protects the motor and hydraulic part of the pump against:
v motor overload, for example, due to blockage of a hydraulic part
pump operation in the absence of water (dry-running)

<

too high an energy supply voltage,

<

insufficient energy supply voltage,

<

phase failure (for voltage ~400V)

Some types of pumps, e.g. with peripheral rotors such as SKM, SKT, NK, when the
pump is operating without water, do not show such large differences in current
intensity between normal operation and operation without water for SMART to
recognize it as dry running. Therefore, to be sure that the pump will be fully
protected against dry running, we recommend using the probes included in the
set.

SMART is also characterised by:

> very easy configuration with the pump in terms of its electrical parameters
(Table 1)

> automatic or manual operation

easy-to-read liquid crystal display

> an easy-to-read liquid crystal display showing the pump's operating status
in form of dynamic icons

> the ability to display the total operating time of the pump,
which is important to determine whether the pump needs to be serviced

A\
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> possibility to display the last 5 operating faults of the pump

> data output for RS485 remote monitoring

Table 1 Technical data and parameters of the SMART 3 PREMIUM for 400V motors

TECHNICAL DATA

Method of control

Control of the medium level in the
source and filling reservoir

Pressure control in the hydraulic
network

Control method

Manual/automatic

Measuring medium level

Pulses from probes and/or float
control

Pressure measurement method

Pressure switch in connection with a
pressure tank

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Motor control with rated power

0.75 kW + 4 kW
(according to model rating plate)

Rated voltage

~ 400V / 50 Hz (3 phases)

Motor overload response time

5 sec. + 5min.

Phase failure response time < 2 sec.
Dry-running response time 6 sec.
Resumption time after dry-running 30 min.
Short-circuit response time < 0.1sec.
Under/over voltage response time < 5 sec.
Resumption time after overload 30 min.
Resume time after under/over voltage up to 5 min.

Switch-off voltage level when parameter is too high

115% of rated input voltage.

Level of cut-off voltage when parameter is too low

80% of rated input voltage.

Safety features against:

dry running, motor overload,
undervoltage, overvoltage, blockage
of the pump, short circuit in the
electrical system, phase failure

PARAMETRY DLA NSTALACJI
Ambient temperature -25° C to +55° C
Permissible humidity 20% - 90% RH without condensation
Degree of protection IP 54
Installation position vertical
Device dimensions (W/Dt/H) 25/19.7 /1.5 cm
Weight of the unit ~1.6 kg

TECHNICAL DATA OF RS 485 TRANSMISSION PARAMETERS - PREMIUM VERSION

Data transmission port

RS 485 bus interface asynchronous,
semiduplex

Transmission speed

1200bps, 2400bps, 4800bps,
9600bps

Protocol type

MOD BUS PROTOCOL (RTU)




4.1 Functional description of SMART 3 PREMIUM 0,75-4kW version (400V)

LCD display

g°:tt"°' STORE
uttons button:
function
memory
Fig.1

Driver terminal/wiring diagram

Display plate

Panel to connect the unit
to control
the pump operation

Function settings switch
ON

nEA

[E285

RS 485 terminal
for communication
connection

Contactor with
......... : a connection
to pump motor

400V External power supply connection panel

Fig. 1a
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Liquid crystal display SMART PREMIUM version

Message display area with
settings of operating modes and SMART functions

Dis{;alay arig voltages W W W rm :L: @nsﬂ[ovm v][om@ . .
and operating modes : essage display area
a 'a.'a'V

about
PEETE (overLoap |( overTewe | , :
e ] operational disturbances.

[b P CALIBRAT!ON] D<escr|pt|on in CHAPTER 9]

B

@ e L-’ b [THREE PHASE UNBALANCE]
(| e ¢

. .. AV ...................................

PUMP STALLED

Display area current / time

—_—b

e (900 CEETS

[ was was wam mne |

Fig. 2

Meaning/ Description

Pump parameter configuration icon. When displayed - the SMART
PREMIUM device is in manual parameter setting mode

Time display icon, when a time parameter is displayed, e.g. total pump
operating time in hours or countdown

Pump fault icon. When displayed it means that there is a fault in the
pump

Network connection error icon. Its appearance indicates that there is no
network connection or that there is an error in the network connection
between the pump and the SMART 1 PREMIUM device (slave device) or
the computer.

connection between the SMART PREMIUM device (slave device) or the

g Normal network connection status icon. Displayed when the network
computer is normal.

High pressure in the system or pressure vessel

Low pressure in the system or pressure vessel

@ The pump is running Q Pump off



FULL Full MANUAL Manual AUTO Automatic
\/ Voltage A Amps S Seconds
VE
M Minutes H Hours I?LOV?I Overflow
WATER o Not available to
NO WATER Lack of water e Water tank Yo the user

POMP NO CALIBRATION Pump not calibrated

4.2 Description of the switch settings for individual functions
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Nr ustawienia

funkcji Komunikat wyswietlacza Opis

Filling/pumping controlled by float
control and/or water level probes

Filling controlled by pressure switch
and pressure tank

Pumping/draining controlled by float
control and/or water level probes

Pumping/draining controlled by level
sensor
(not used in this version)

Filling/supply controlled by pressure
sensor
(not used in this version)

Sewage pumps with float

5. CONNECTION OF THE SMART TO THE MAINS AND TO THE PUMP MOTOR

Risk of electric shock. The unit must be disconnected from the mains power supply
or the mains switch must be locked in the "O" position before any installation or
maintenance work is carried out. After disconnecting from mains, wait 2 minutes
before opening the unit.

Never apply voltage to the terminals:
2/T14/72 6/T3 in the contactor terminal block

Do not insert pieces of metal, wires, etc. into the unit.

Ensure that the pump motor and the unit have compatible parameters

A\
A\
A\

Connections should be made by qualified personnel.
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RS 485
e Function
!!! settings switch
1 2 3 o
PE R S T 2T1 4T2 6T314NO | =721
|| || [3O[[[F®| DOOOD@) | |57
olee@ee) (3|33
Blesl=l 5l=15 |8
2, 25 T 2|3 | | ®
1 TEMP com 9_-'9:23 gg_
e - E o = T §0
400V Pump motor mpty % 8 % 1
lower tank uppertank
Fig. 4
5.1 ELECTRICAL CONNECTION FOR VARIOUS APPLICATIONS
5.1.1 Medium level probes (pure water only)
A
B/ \B™\8
C 4C iC . A - Signal cable (SMART terminal extension)
J‘ B - Signal cable connection point
top probe with supplied water level probes
0 C - Place for attaching probes to the installation strip
lower probe D - Installation trim (spacer)
[] control
probe B joints must be waterproof
and insulated.
i The connection of probes to terminals @) (5) (6)
on the accessory panel requires removing the
jumpers

Fig. 5

5.1.2 Float control (clean water, dirty water, waste water)

3-vein float
control Omnigena

Connecting the float in the fixture Switching
panel requires removing Rirkhe matar
jumpers from terminals @ ) (6).

Switching
off the motor

Fig. 6
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6. Calibration setting parameters and resetting settings

Immediately after installation of the pump, before the first start-up or after maintenance
operations, the SMART must be calibrated in order to protect the pump.

6.1 SMART calibration to determine the correct maximum
operating current of the pump motor.

> Switch on the power supply

AUTO
MANUAL

- Pressing the button (see Control buttons Fig. 1) will set the manual control.
Make sure the pump is not running and the liquid crystal display shows the following

000 N
7

ig =& »ul
Uoon

> Presst e to start the pump. Check that the pump is operating normally i.e. SMART
displays the correct voltage and current obtained as described below - when
calibrating.

NOTE The calibration should be validated when the current consumption is
as close as possible to the current value specified on the motor nameplate of

the pump.

In the case of a surface pump, the water discharge must be regulated (with all water points
open) so as to achieve the highest possible current consumption for the pump motor.
However, this current must not exceed the value indicated on the motor nameplate.
With a submersible pump, regulate the discharge so as to obtain the highest current draw.
However, this current must not exceed the value indicated on the motor nameplate.

Example: Nameplate value of pump motors no. 1and no. 2 Inax = 10A:
Pump No. 1 maximum current draw on the SMART display is 8A. Calibration should be made

when 8A is displayed.
Pump No. 2 maximum current draw on the SMART display is 12A. Adjust the discharge so

that it calibrates when 10A is displayed.

SET
- Press the button to calibrate the maximum permissible current

for the specific pump motor. The SMART PREMIUM will emit an audible message
and a countdown from 8 to O seconds will start Fig. 8

12
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Fig. 8

- The automatic stop of pump operation indicates that the unit has been calibrated.
The display will not show the flashing message PUMP NO CALIBRATION

Fig. 9

- SMART PREMIUM is ready to go.
= Switching to AUTO mode

AUTO
Switching to AUTO mode is achieved by pressing the buttonM . In AUTO mode, all control

functions operate. In manual mode (MANUAL), only the simple start of the pump with the

U and the stop om are operational.

6.2 Deleting SMART PREMIUM settings.

If the pump is reinstalled after maintenance or a new pump is installed, it is
NOTE required to delete the previous settings and perform a new calibration of the

SMART PREMIUM unit with the pump.

+* Deleting calibration parameters

AUTO
MANLAL

- Press the button (see Control buttons Fig. 1), which will start the manual
settings. Ensure that the pump is not running and the SMART PREMIUM liquid crystal
display shows the following information:

13
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|
o
Do 1]

L
N
.-..

Fig. 10

- Press the ety button and hold (for approx. 4 sec.) until the unit emits an audible
message confirming that the unit has been reset to the factory settings (PUMP NO
CALIBRATION flashes on the display).

ailn
OO

l PUMP NOCALBRAYIN'

Fig. 11

7. EXAMPLES OF POWER AND CONTROL CONNECTION VARIANTS

Examples of control solution variants also illustrate the
correct wiring diagrams in the fixture panel.

Diagrams illustrating examples of how the SMART series can be used, e.g. for pump motor
control by means of medium level control (e.g. probes, floats), pressure control (e.g. switches,
pressure controllers) and incorporation of SMART into a system, are indicated below.
However, it should be borne in mind that practical and actual solutions for the use of SMART
in different variants depend on the user's needs and require observance of all
recommendations contained in the operating manual of the controlled devices or
accessories, as well as generally accepted standards, rules and installation practices.

Abbreviations used in the diagrams:

GS top probe
DS lower probe
KS control probe
PS overflow probe
WICi pressure switch
Y4 non-return valve
RST terminals for connection to a 400V power source
uvw terminals for 400V motor connection
@) pump motor

WUF function setting switch

14
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7.1 Variant for pump control via a fixed medium level (filling function)

SMART will start the motor when:

= The water level in the reservoir being filled is below the lower probe or the float
is in the down position (START) and the water level in the well or tank
from which we are pumping is above the lower probe or the float is raised (START).

SMART will stop the motor when:
a. The water level in the filling tank reaches the level of the top probe or the float
is raised (STOP),
b. The water level in the well or tank from which we are pumping is below the lower
probe or the float is in the lower position (STOP)

SMART can operate properly without the need to install water level probes or float controls
in the well or tank from which we pump water. SMART protects and automatically stops
the pump in the event of dry running. When the installation of probes is difficult or costly,
the user can short-circuit (bridge) inputs (4) (5) (6) in the accessory connection panel
controlling pump operation. In the event of dry-running, SMART will detect dry-running
anomalies and shut down the pump before any damage occurs.

2T14T26T314No .——{:!—: p—
erERIBE OO | || Pn

1 l &f“‘"ty D00 | | a3
"EERY
rr &Gs-i

Ups I

tank

tank/well
(source)

Diagram 1. 400 V pump motor controlled by water level probes to control water level and
tank filling
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Tank/well
(source)

Diagram 2. 400V pump motor controlled by water level probes to control tank filling
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oT14T267314N0  ———f= wuF
P@Ig@llgs?g?@l@l@@ Q@ || &

Diagram 3. 400 V pump motor controlled by a float through the control of tank filling

211472673 14N0  ——1 WUF

cleleleeeee o

1T e

L1 L2 L3
A 400V

Diagram 4. 400 V pump motor controlled by floats through level control of the medium
in the tanks
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Meaning of the messages and graphics displayed on the liquid crystal display
of the SMART version

MESSAGE DESCRIPTION

FULL The medium level in the filled tank has reached the level of the top
U probe (float raised: STOP). SMART has stopped the pump motor.

Fluid level in filling tank/well below pump suction body level.

DRY RUN SMART has stopped the pump motor.

Medium level in the filling tank/well below the level of the lower

NO WATER probe (float lowered: STOP).
SMART stopped the pump motor.

Meaning of messages and graphics displayed on the liquid crystal display
SMART PREMIUM version

ILLUSTRATION DESCRIPTION

No water in the spring
(filling reservoir, well)

Overflowing
(tank being pumped out)

18
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u No water in the filling tank

medium below the specified minimum
level - the motor will switch on

-IE- Tank filled

(into which the medium is pumped)

7.2 Variant of pump motor control by controlling the pressure in the hydraulic system
SMART will start the pump when:

= The pressure in the INSTALLATION falls below the set switching pressure of the
pressure switch and the medium level in the well/reservoir is above the lower probe
or the float is raised (START).

SMART will stop the pump when:

=~ The pressure in the hydraulic system is higher than the set cut-out pressure of the
pressure switch.

SMART can operate properly without the need to install water level probes or float controls
in the well or tank from which we pump water. SMART protects and automatically stops the
pump in the event of dry running. When the installation of probes is difficult or costly, the
user can short-circuit (bridge) inputs (4) (5) (6) in the accessory connection panel controlling
pump operation. In the event of dry-running, SMART will detect dry-running anomalies and
shut down the pump before any damage occurs.
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Diagram 5. 400 V pump motor controlled by pressure in the discharge system via a pressure
switch

271472 73 14NO

SPEEISPE®
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Diagram 6. 400 V pump motor controlled by pressure in the discharge system via a pressure
switch and protected by water level monitoring with probes
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Diagram 7. 400 V pump motor controlled by the pressure in the reservoir of the booster set via
a pressure switch and protected by water level control in the spring - a floater

Meaning of the messages and graphics displayed on the liquid crystal display of the

EN

SMART version
MESSAGE DESCRIPTION
FULL The pressure in the pipeline or tank is higher than the set cut-out pres-

sure of the pressure switch. SMART has stopped the pump motor.

DRY RUN Water level in tank/well below level of pump suction body or pipeline
suction inlet. SMART has stopped the pump motor.

Tank/well water level below bottom probe level or float lowered to
NO WATER STOP position. SMART has stopped the pump motor.
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Meaning of messages and graphics displayed on the liquid crystal display of the
SMART PREMIUM version

ILLUSTRATION DESCRIPTION

No water in the reservoir/well (source)

The tank is overfilled

<o \‘?9 Maximum pressure in the system or tank full + FULL
message
):l
¢ o No pressure in the system
O X or tank. The pump is running.
):I

7.3 Variant of pump motor control by monitoring the water level in the tank

SMART will start the pump when:

== The water level in the filled tank reaches the level of the upper probe
or float A is in the upper (START) position.

SMART will stop the pump when:

=~ The water level in the drained tank reaches below the lower probe
or float A is lowered (STOP)

SMART will trigger an audible alarm:

1w~ The water level in the filled tank continues to rise despite the medium being pumped
and has reached the level of the overflow probe or float B is in the upper (START)
position.
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Diagram 8. 400 V pump motor controlled by water level control at drainage point with overflow
alarm (e.g. drainage sump)
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tank

Diagram 9. 400 V pump motor protected by level control in the tank
with float A and controlled by an overfill alarm signalled by float B
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Meaning of the messages and graphics displayed on the liquid crystal display on

the SMART version.
MESSAGE DESCRIPTION
The level of the medium in the drainage tank reaches the level
FULL of the upper probe or float A raised to the upper START level.
SMART will start the motor.
Level of medium in the drained tank below level of pump suction
DRY RUN body. Pump stopped.
Medium level in the waste water tank below the level of the lower
NO WATER probe (float A lowered: STOP). SMART will stop the motor.

OVER FLOW

Excessively full drainage tank alarm.
Although the pump is draining, the level of the medium
in the tank being drained continues to rise until the level of the over-
flow probe is reached (float B raised: upper START level) - the unit will
additionally sound an alarm to warn the pump user, who can take
further action.
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Meaning of the messages and graphics displayed on the liquid crystal display on
the SMART PREMIUM version.

ILLUSTRATION DESCRIPTION

No water in the spring
(tank, well)

Overflowing source
(tank, well)

8. BASIC FUNCTIONS

8.1 Switching to manual mode

AUTO
MANUAL

Press to activate manual mode (MANUAL).

The device is in manual control mode.

Press el to start the pump.

To stop, press el .

NOTE In manual mode, the device does not receive a signal from the probes

or float control.
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8.2 Switching to AUTO mode

AUTO
MANUAL

Press to activate automatic mode. The device is in automatic mode.

The unit will start or stop the pump according to the settings of the float control or probes.

NOTE | |n automatic mode, if the pump is switched on and if it is absolutely necessary to
stop its operation, it the user should press

AUTO
MANUAL

and activate the manual mode and the pump will stop.

NOTE In automatic mode, if the power is cut and then switched on again, the unit will
enter operational mode after a 10-second delay.

NOTE | |f the power supply is cut off and switched back on, SMART will return to the state
before the loss of power.

8.3 Pump protection
During operation of the pump, in the event of: dry running, overload, undervoltage or
overvoltage, etc., the device will stop operation of the pump and automatically carry out a
check of the conditions for an appropriate period of time before resuming operation. The unit
will not switch on for continuous operation until the abnormal conditions have been rectified.
If the motor is overloaded, there is a phase loss or there is another serious fault, the pump
user must check the pump and the pump must be repaired.

8.4 Reporting of the last five failures. SMART PREMIUM version only
The device records the last five pump failures, allowing the pump's operating conditions to
be analysed.

Display of a record of the last five failures:

AUTO
MANUAL

Press to activate Manual mode. Make sure the pump is not switched on; the LCD
screen displays the information
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AUTO
MANUAL

Hold down Sl and simultaneously pressi
The SMART PREMIUM will beep and display a record of the pump failure.

Number of recorded errors

P

Erroricon €1 ,:' ’j ,:' v

Press ety to end the information display.

8.5 Information on the total operating time of the pump with SMART PREMIUM

The device records how many hours the pump has been in operation, so the user can
analyse the pump's operating conditions and schedule pump maintenance.

Display of a record of the last five failures:

AUTO
MANUAL

Press to activate manual mode (MANUAL).
Make sure the pump is not switched on; the LCD screen displays the following information:
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STORE

SET
Hold down the STORE button and press SISl .

The SMART PREMIUM will give an audible signal and display the total operating time.

Time icon €—C! ,J BV

023

Press el to end the information display.
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9. COMMUNICATION LINK

The SMART PREMIUM unit has a communication interface for connecting it to a monitoring
device. If the control room (control room, security, or monitoring) is located at a distance
from the place of installation of the pump, remote control is possible by connecting an
additional device in the slave controller system (controller subordinate to the device SMART
PREMIUM).

Example:

Monitoring location

1T

-!.. > - SClorSC2 ‘\GND A+ B-

GND A+ B- RS 485 ®®®
Location where ®®®| SPT communication cable

the PU':’I'Pd g e (e.g. in a protecting pipe)
is installed and controlle 2 =
L max - 1200 m
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10. MALFUNCTIONS AND THEIR CAUSES, REMEDIES

MESSAGE / FAULT CAUSE METHOD OF SOLVING THE PROBLEM
) ) The device will check every 5

Pulse Mains voltage is lower minutes whether the supply voltage
than set during has the correct value.
calibration and SMART

UNDER V pI'Ot-quCtS tr}: pun:jpr\ Report the problem to the power

against voltage drop supplier.
The mains voltage is The device will check every 5

Pulse higher than set during minutes whether the supply voltage
SMART calibration pro- has the correct value

OVER V tects the pump against

spikes Report the problem to the power
voltages supplier.
The current is higher than | SMART will attempt to restart the
set during pump (every 30 min) when the over-
calibration and SMART load is cleared.

Pulse protects the pump Restore the current intensity to nor-
against current overload | mail.

OVER LOAD

Blocked pump impeller, Check that the pump impeller is not
overload of pump motor, |blocked, check that the bearing is
defective pump bearing not damaged

Pulse

. . See
Pumpl c:llotlarqtlon not Setting calibration parameters
PUMP NO CALIBRATION complete in pOint 6.1

Pump motor operates,

Pulse .
current consumption (am-
perage) increases by more | Cut power immediately

PUMP STALLED than 200% above the and repair or replace the pump

value set during calibra-
tion
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Water level in well/ septic

Pul i
The settling tank is lo- . F: h P d.y level
cated below the pump in- 30 minutes until the medium leve
DRY RUN let has normalised and it may be suc-
the pump will stop. tioned by the pump.
Monitoring does not work. Check transmission cable
N/ No communication and connections, check if the dis-
7N between SC / PC and tance is not too long for monitoring
ONLINE SMART signal.
Report to the power supplier.
Pulse Actual voltage and cur-
THREE PHASE UNBAL- |rent between phases
ANCE (R/S/T) is above (+/- 15%) The device will check every 5
minutes whether the supply voltage
has the correct value.
Pulses Voltage error between

PHASE REVERSAL

phases (R/S/T)

Swap supply phases.

The pump motor is

Check and repair the pressure tank.

Pluses switched on more than 5 Equalise the air cushion pressure in
REPEATED START . . the tank. Check and adjust the
times per min. - -
pressure switch setting.
Pulse Damage of the cable

OPEN PHASE

feeding the pump

Repair or replace the cable.

Single phase loss
(three-phase power sup-

ply)

Check phase supply.
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1. NOISE LEVEL

The SMART unit does not emit any noise.

12. DISPOSAL
Detailed information on recycling the product can be obtained from your

municipality, your municipal waste disposal service or where you purchased
the product. Dispose of this product and its parts in an environmentally
compatible manner. Hand over to specialised businesses for the treatment
and disposal of industrial waste and electronic equipment. In this respect,
the primary role is that of the user.

The manufacturer reserves the right to make design or colour changes at any time without prior notice. Pictures and drawings

are for illustration purposes only.
Manual version 29.04.2025 Kt
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In case of any problems please
contact our local representative

or dealer in your country.

Seller's details / stamp
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