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WPROWADZENIE

Dziekujemy za wybér ELEKTRONICZNEGO STEROWANIA | ZABEZPIECZENIA SILNIKOW POMP
z serii SMART lub SMART PREMIUM oferowanego Paninstwu przez firme OMNIGENA.

Mamy nadzieje, ze dzieki lekturze niniejszej instrukcji dokonacie Panstwo wiasciwego
doboru typu urzgdzenia SMART lub SMART PREMIUM do parametréw pompy oraz jej funkcji
oraz bedziecie obeznani z zasadami bezpieczenstwa podczas jego uzytkowania.

ELEKTRONICZNE STEROWANIE | ZABEZPIECZENIE SILNIKOW POMP
bedzie dalej zwane krétko SMART

U WA G| NINIEJSZA INSTRUKCJA OBStUGI jest nieodiqgczng czescig urzgdzenia

i powinna zostaé¢ przekazana wraz z nim podczas sprzedazy. W celu
identyfikacji konkretnego modelu SMART sprzedawca jest zobowigzany do wpisania
w karcie gwarancyjnej model oraz numer seryjny urzgdzenia, ktére znajdujg sie na
obudowie SMART.

Instrukcja opisuje budowe, parametry SMART, procedury transportu, obstugi, kalibracji
i inspekcji. Pomoze ona operatorowi bezblednie uzywaé SMART z wykorzystaniem
wszystkich jego mozliwosci.

UWA G| Przed rozpoczeciem pracy nalezy doktadnie zapoznac si¢ z prawidtowym

doborem modelu SMART i sposobem jego instalacji. W tym celu nalezy uwaznie

przeczytad niniejszqg instrukcje obstugi i starannie wykonywaé zalecone czynnosci.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu.

UWA G| W przypadku zmiany przez uzytkownika parametréow na odbiegajgce od
oryginalnej specyfikacji fabrycznej lub gdy bedqg dokonane inne modyfikacje,
gwarancja przestanie obowigzywac.

Niestosowanie sie do zalecen zawartych w instrukcji lub uzytkowanie SMART niezgodnie
z jego przeznaczeniem moze spowodowac cofniecie gwarancji. Gwarancja nie bedzie
obejmowacd usterek spowodowanych wykonywaniem nieuprawnionych regulacji,
nieuzgodnionych z producentem przerébek, a takze zastosowan niezgodnych

Zz przeznaczeniem.

SPIS TRESCI:

1. Bezpieczenstwo str.3
2. Transport i magazynowanie str.4
3. Zastosowanie str.4
4. Parametry techniczne. Podstawowe cechy str.5
5. Podtgczenie SMART do sieci elektrycznej oraz do silnika pompy str.13
6. Parametry ustawien kalibracji i kasowanie ustawien str.15
7. Przyktadowe warianty podiqgczen zasilania i sterowania str.20
8. Funkcje podstawowe str.30
9. Zakiécenia w pracy i ich przyczyny, sposoby usuwania str.33
10.Poziom hatasu str.35
11.Utylizacja str.35

1. BEZPIECZENSTWO
1.1 Informacje, ktére sqg oznaczane ponizej okreslonymi symbolami sqg bardzo istotne
dla bezpieczenstwa uzytkownika, montazu i eksploatacji urzgdzenia:

Aﬁ - symbol zagrozenia ogdlnego. Przy takim oznaczeniu znajdujq sie ostrzezenia
ktorych nie przestrzeganie moze stanowic¢ zagrozenie dla zdrowia lub zycia



- symbol ostrzezenia przed porazeniem elektrycznym. Nie przestrzeganie moze
skutkowac porazeniem elektrycznym spowodowad obrazenia ciata lub smieré.
Przed wykonywaniem czynnosci oznaczonych tym symbolem wtyczka kabla
zasilajgcego urzgdzenie musi zostaé¢ odigczona od zasilania elektrycznego
lub musi by¢é zablokowany wytgcznik gtéwny w pozycji zero.

UWAGA| - symbol znajduje sie w tych miejscach instrukcji, ktére méwiqg o wskazéwkach
witasciwej eksploatacji urzgdzenia dla unikniecia zniszczerh w samym urzgdzeniu

1.2 Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa.
Przed rozpoczeciem jakichkolwiek dziatan z SMART nalezy szczegétowo
UWAGA | zapoznad sie z informacjami zawartymi w niniejszej instrukcji. Szczegdlnie
nalezy zwréci¢ uwage na te fragmenty, ktére oznaczone sqg symbolami
mowigcymi o zagrozeniach dla oséb i szkodami materialnymi.

1.3 Personel.
Urzgdzenie nie moze by¢ uzytkowane przez dzieci i osoby, ktérych stan fizyczny lub
A \ psychiczny na to nie pozwala. Personel dokonujgcy montazu, uzytkowania
i konserwacji urzgdzenia musi mie¢ wlasciwe kwalifikacje zaréwno w kwestiach
elektrycznych, jak i mechanicznych.

1.4 Bezpieczenstwo pracy z SMART.

A Jakiekolwiek prace przy SMART mogqg by¢ wykonywane po upewnieniu sie,
ze zasilanie elektryczne zostato skutecznie od niego odigczone.
Przy pracach z urzgdzeniem oprécz zalecen wynikajgcych z niniejszej instrukcji
obstugi nalezy stosowacd sie do ogdlnych przepiséw BHP oraz ewentualnych innych przepiséw
bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie warunkéw bezpieczenstwa moze stanowi¢ zagrozenie
dla oséb, srodowiska naturalnego, jak tez moze spowodowac szkody w urzgdzeniu
lub podtgczonej do niego pompie.

1.5 Naprawy i zmiany w budowie SMART.

W okresie gwarantowanej odpowiedzialnosci, za jakos¢ produktu wszelkie naprawy

i zmiany w budowie mogq by¢ dokonywane jedynie przez zaktad, ktéry jest wskazany
w karcie gwarancyjnej stanowiqgcej zatgcznik do niniejszej instrukgcji.

1.6 Niedozwolone sposoby eksploatacji:
F W taki sposéb, aby urzgdzenie byto narazone na wstrzgsy i uderzenia
W sposéb narazajgcy na dziatanie korozyjnych gazéw lub ptynéw
W zakresach ekstremalnych temperatur, czyli poza -25°C do +55°C
W otoczeniu stonej atmosfery
Przy narazeniu na deszcz lub podwyzszona wilgotnosé
W stycznosci z materiatami tatwo palnymi lub rozpuszczalnikami

LI e B e

SMART moze pracowac tylko w zakresie parametrow, ktére sg zgodne z danymi
UWAGA| znajdujgcymi sie na tabliczce znamionowej danego typu oraz przy
uwzglednieniu ostrzezen i zalecen zawartych w niniejszej instrukcji.

2. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

2.1 Transport urzgdzenia.

Powinien by¢ dokonywany srodkami stosownymi do wagi tego typu urzgdzenia

z zachowaniem odpowiednich $rodkéw ostroznosci. Waga i wymiary urzgdzenia znajdujg
sie w Tabelach parametréw poszczegdlnych modeli i wersji SMART.

2.2 Magazynowanie.
SMART w oryginalnym opakowaniu moze by¢ sktadowane w temperaturach otoczenia
(-25°C do +55°C), ale z zabezpieczeniem przed opadami atmosferycznymi.

3. ZASTOSOWANIE

Smart zapewnia elektroniczne sterownie pracg pompy do wody w zaleznosci od potrzeby
sposobu jej wykorzystania oraz zabezpiecza silnik pompy i hydraulike przed ewentualnym
ich uszkodzeniem zwigzanym z nie dopuszczalnymi warunkami pracy moggcymi wstqgpic



w trakcie eksploatacji.

Urzgdzenie SMART steruje pracg pompy przy potrzebie:

u

przepompowania wody ze zbiornika dolnego/studni do gérnego,

przy czym o wigczaniu i wylgczaniu pompy decyduje ustalony przez
uzytkownika poziom wody w gérnym zbiorniku

odpompowania wody ze zbiornika dolnego/studni do gérnego przy czym
o wigczaniu i wylgczaniu pompy decyduje ustalony przez uzytkownika
maksymalny i minimalny poziom wody w zbiorniku dolnym

utrzymywania w zamknietej instalacji hydraulicznej cisnienia

w oczekiwanym przez uzytkownika zakresie (wigcznik cisnieniowy)

4. PARAMETRY TECHNICZNE. PODSTAWOWE CECHY
SMART jest przystosowany do:

kontroli ci$nienia za pomocqg wigcznika cisnieniowego i przy zainstalowaniu
zbiornika hydroforowego

kontroli poziomu wody w zbiorniku za posrednictwem sond lub sterowania
ptywakowego przy np. odwadnianiu.

SMART zabezpiecza silnik i cze$¢ hydrauliczng pompy przed:

V przecigzeniem silnika. Na przyktad z powodu zablokowania czesci hydraulicznej.
pracg pompy przy braku wody (tzw. suchobieg)

zbyt wysokim napieciem zasilania w energie,

zbyt niskim napieciem zasilania w energie,

brakiem fazy (dla napiecia ~400V)

Urzgdzenie Smart posiada funkcje zabezpieczenia przed sucho biegiem,
dzialajgcq na podstawie wykrywania spadku natezenia prqgdu, w przypadku pracy
pompy bez wody.

< << KL<

Niektore typy pomp np. pompy z wirnikami peryferalnymi takimi, jak SKM, SKT,

NK, w przypadku pracy pompy bez wody nie wykazujg na tyle duzych réznic

w natezeniu prgdu, miedzy normalng pracg a pracq bez wody, aby Smart mégt
rozpoznac to, jako sucho bieg. Dlatego, aby mie¢ pewnosé, ze pompa bedzie
w peini chroniona przed sucho biegiem zalecamy zastosowanie dotgczonych
do zestawu sond.

SMART charakteryzuje sie réwniez:

0

bardzo tatwqg konfiguracjg z pompqg w zakresie jego parametréw elektrycznych
(Tabela nr. 1i Tabela nr. 2)

mozliwoscig pracy w trybie automatycznym lub recznym

czytelnym ekranem ciektokrystalicznym

czytelnym ekran ciektokrystaliczny pokazujgcy stan pracy pompy za

pomocqg dynamicznych ikon (tylko wersja PREMIUM)

mozliwoscig wyswietlania catkowitego czasu pracy pompy

a co ma znaczenie dla ustalenia koniecznosci przeglgdu pompy

(tylko wersja PREMIUM)

mozliwoscig wyswietlania ostatnich 5 btedéw pracy pompy (tylko wersja PREMIUM)



Tabela nr.1

Dane i parametry techniczne SMART 1i SMART 1 PREMIUM

dla silnikéw zasilanych napieciem 230V

DANE TECHNICZNE

Sposéb kontroli

Kontrola poziomu medium w zrédle
i zbiorniku napetnianym

Kontrola cisnienia w sieci
hydraulicznej

Metoda kontroli

Reczna/automatyczna

Sposéb pomiaru poziomu medium

Impulsy z sond i/lub sterowanie
ptywakowe

Sposdéb pomiaru cisnienia

Witgcznik cisnieniowy w potgczeniu ze
zbiornikiem hydroforowym

PARAMETRY TECHNI

CZNE

e SMART 1 PREMIUM
Sterowanie silnikiem

11kW = 2,2 kW
(3 modele 1.1;1.5; 2.2 kW)

0 Mocy znamionowej SMART 1

0.75kW =+ 2,2 kW
(4 modele: 0.75; 1.1; 1.5; 2.2 kW)

Napiecie znamionowe

~ 230V /50 Hz1faza

Czas reakgcji przy przecigzeniu silnika

5 sek. + 5 min

Czas reakcji na suchobieg 6 sek.
Czas wznowienia pracy po suchobiegu 30 min.
Czas reakgcji przy zwarciu elektrycznym < 0.1 sek.
Czas reakgcji przy zbyt niskim/zbyt wysokim napieciu < 5sek.
Czas wznowienia po przecigzeniu 30 min.
Cza§ w.znowienia po zbyt niskim/ zbyt wysokim 5 min.
napieciu

Poziom wyltqczenia przy zbyt wysokim napieciu 253V
Poziom wylqgczenia przy zbyt niskim napieciu 175V

Funkcje zabezpieczajqce przed:

suchobiegiem, przecigzeniem silnika,
zbyt niskim napieciem, zbyt wysokim
napieciem, zablokowaniem pompy,
zwarciem (skrét) w instalacji
elektrycznej

PARAMETRY DLA NSTALACJI

Temperatura otoczenia

-25°C do +55°C

Dopuszczalna wilgotnos¢

20% - 90% RH bez skraplania

Stopien ochrony

IP22

Pozycja instalagji pionowa
Wymiary urzqdzenia (Szer/ Gt/ Wys) 15,8/8,8/22,8cm
Waga urzgdzenia ~1kg




Tabela nr.2 Dane i parametry techniczne SMART 3 i SMART 3 PREMIUM

dla silnikéw zasilanych napieciem 400V

DANE TECHNICZNE

Kontrola poziomu medium w zrédle
i zbiorniku napetianym

Sposdéb kontroli

Kontrola ci$nienia w sieci
hydraulicznej

Metoda kontroli

Reczna/automatyczna

Sposéb pomiaru poziomu medium

Impulsy z sond i/lub sterowanie
ptywakowe

Sposéb pomiaru cisnienia

Wigcznik ci$nieniowy w potgczeniu
ze zbiornikiem hydroforowym

PARAMETRY TECHNIC

ZNE

Sterowanie silnikiem o mocy znamionowej

0.75 kW + 4 kW
lub 5,5 kW + 7,5 kW

Napiecie znamionowe

~ 400V / 50 Hz (3 fazy)

Czas reakgcji przy przecigzeniu silnika

5 sek. + 5 min.

Czas reakgcji przy braku fazy < 2 sek.
Czas wznowienia po suchobiegu 30 min.
Czas reakcji przy zwarciu < 0.1sek.
Czas reakcji przy zbyt niskim/zbyt wysokim napieciu < 5 sek.
Czas wznowienia po przecigzeniu 30 min.
Czas wznowienia po zbyt niskim/ zbyt wysokim napieciu | 5 min.
Poziom napiecia wytgczenia przy zbyt wysokim

parametrze 437V
Poziom napiecia wytgczenia przy zbyt niskim 293\

parametrze

Funkcje zabezpieczajqce przed:

suchobiegiem, przecigzeniem silnika,
zbyt niskim napieciem, zbyt wysokim
napieciem, zablokowaniem pompy,
zwarciem (skrét) w instalagji
elektrycznej, brakiem fazy

PARAMETRY DLA NSTALACJI

Temperatura otoczenia

-25°C do +55°C

Dopuszczalna wilgotnosé

20% - 90% RH bez skraplania

Stopien ochrony

IP22

Pozycja instalacji pionowa
Wymiary urzqdzenia (Szer/ Gt /Wys) 15,8/8,8/22,8cm
Waga urzqdzenia ~1,3 kg




4.1 Opis funkcjonalny wersji SMART 1 PREMIUM (230V) i SMART 3 PREMIUM (400V)

WYSWIETLACZ
CIEKLOKRYSTALICZNY
_—-\*

PRZYCISKI
STEROWANIA !

—

Panel do podtqczenia
zasilania elektrycznego §
z sieci oraz zasilania
elektrycznego silnika

osprzetu

Przycisk STORE

zapamiegtywanie funkcji

Wigcznik
ustawien funkcji

Panel do podtqczenia

kontrolujgcego prace
pompy (sterowanie

Wyswietlacz ciektokrystaliczny w wersji SMART PREMIUM

Obszar wyswietlania
napiecia i trybéw pracy

—)

Obszar wyswietlania
komunikatéw —
o zaktéceniach w pracy
Opis w ROZDZIAL 9

D

V

[unpER V] [ovER V][DRY RUN]

OVER LOAD [V - r =)

(

PUMP NO CALIBRATION |

Obszar wyswietlania
natezenia prgdu / czasu

C——

Obszar wyswietlania
komunikatow z
ustawien stanow
pracy i funkcji SMART

C——



IKONA Znaczenie opis

Ikona konfiguracji parametréw pompy. Kiedy wyswietla sie - urzgdzenie
SMART PREMIUM jest w trybie recznego ustawiania parametréw

Ikona wyswietlania czasu, kiedy wyswietla sie pokazuje parametr czasu
el o2 np. catkowity czas pracy pompy w godzinach lub odliczanie

Ikona usterki pompy. Kiedy wyswietla sie oznacza to, ze w pompie
wystgpita usterka

S

E’( Ikona funkgji niedostepnej dla uzytkownika

ONLINE

@ Ikona funkgcji niedostepnej dla uzytkownika

ONLINE

Wysokie cisnienie w instalacji lub zbiorniku cisnieniowym

D @

Niskie ci$nienie w instalacji lub zbiorniku ci$nieniowym

@ Pompa pracuje @ Pompa wytgczona
FULL Pelny MANUAL Reczny AUTO Automatyczny
v Napiecie A Ampery S Sekundy
OVER
M Minuty H Godziny ELOW Przepeinienie
WATER .. o Niedostepne dla
NO WATER Brak WOdY TANK Zblornlk WOdy /O uiytkownikd

POMP NO CALIBRATION Pompa nie skalibrowana



4.2 Opis funkcjonalny wersji SMART 1(230V) i SMART 3 (400V)

Wyswietlacz
ciektokrystaliczny

Przyciski
sterowania

Panel do podiqgczenia

zasilania elektrycznego

z sieci oraz zasilania
elektrycznego silnika

pompy

I,

'TERREREY FRRRRRERY

SMART
inteligentny kontroler

e R R R R R R R R RNl

Zwory 1,2,3

Przycisk STORE
zapamietywanie
funkgji

T Wigcznik
ustawien

funkcji

nm
w TeH EE

-\J WATER SUPPLY

f ‘ BOOSTER

Panel do podigczenia
osprzetu kontrolujgcego

% —— Prace pompy

(sterowanie ptywakowe,
wiqgcznik cisnieniowy)

Wyswietlacz ciektokrystaliczny w wersji SMART

R

RUN

[UNDER V| [OVER V| |OVER LOAD

OVERFLOW

FULL

Obszar wyswietlania

AUTO komunikatéw

o zaktéceniach

0010 D D oo

DRY RUN

NOWATER

w pracy

Opis w ROZDZIAL 9

Rys. 4
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IKONA Znaczenie opis

Ikona konfiguracji parametréw pompy. Kiedy wyswietla sie SMART jest
w trybie recznego ustawiania parametrow

Ikona wyswietlania czasu, kiedy wyswietla sie pokazuje parametr czasu
catkowity czas pracy pompy w godzinach lub odliczanie [sekundach]

Ikona usterki pompy. Kiedy wyswietla sie oznacza to, ze w pompie
wystgpita usterka

FULL Pelny MANUAL Reczny AUTO Automatyczny
Vv Napiecie A Ampery S Sekundy
OVER
M Minuty H Godziny FLOW Przepetnienie
WATE
NO WATER Brak wody TAN KR Zbiornikwody RST Fazy
NO CALIBR Pompa nie skalibrowana % Niedostepne dia

uzytkownika

n



4.3 Opis ustawien wigcznika dla uzyskania poszczegdlnych funkgji
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Komunikat
graficzny

Zastosowanie
funkcji

Napetnianie / wypompowywanie
kontrolowane poprzez
sterowanie ptywakowe

i/lub sondy poziomu wody

Napetnianie kontrolowane
poprzez wylgcznik cisnieniowy
i zbiornik cisnieniowy

Wypompowywanie kontrolowane
poprzez sterowanie ptywakowe
lub sondy poziomu wody

Zastosowanie
funkcji

Napetnianie / wypompowywanie
kontrolowane poprzez
sterowanie ptywakowe

i/lub sondy poziomu wody

Napetnianie kontrolowane
poprzez wyltgcznik cisnieniowy
i zbiornik cisnieniowy

Wypompowywanie kontrolowane
poprzez sterowanie ptywakowe
lub sondy poziomu wody



5. PODLACZENIE SMART DO SIECI ELEKTRYCZNEJ ORAZ DO SILNIKA POMPY

Niebezpieczennstwo porazenia prgdem elektrycznym. Przed wykonywaniem
jakichkolwiek prac instalacyjnych lub obstugowych urzgdzenie musi by¢ odtgczone
od sieci energetycznej lub wytgcznik sieciowy powinien byé zablokowany w pozycji
"0". Po odlgczeniu napiecia, nalezy odczekaé 2 minuty przed otwarciem
urzqdzenia.

Nigdy nie poditgczac¢ w panelu zasilania napiecia do zaciskow:
N1 L1 C w kostce przylgczeniowej (~230V)
U V W wkostce przytgczeniowej (~400V).

Nie wkiada¢ do urzqgdzenia kawatkéw metalu, drutow itp.

Upewnic sie, ze silnik pompy i urzgdzenie majg odpowiadajqgce dla siebie
parametry elektryczne

Podiqczenia powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowany personel.

kondensator wbudowany —
w SMART |-|I-| @ STORE
N PE L1 N1 |C D20 ® 66
Blse]sese]se]se]seg]| |=l=
12
Podtgczenie zasilania elektrycznego i silnika

pompy do panelu zasilania z wykorzystaniem
obwodu wbudowanego w SMART 1 PREMIUM

silnik kondensatora rozruchowgo
kondensator wbudowany e
w SMART |.||.| @ STORE
e . : e ON
C OMONONOMONOG,
EHES B EI =

Podtqgczenie zasilania elektrycznego

i silnika pompy z wbudowanym
kondensatorem rozruchowym

do panelu zasilania SMART 1 PREMIUM

silnik z kondensatorem

Rys. 7

kondensator wbudowany

w SMARTl-lI-l @ STORE
= = 4y ON
C OMONONOMONO)
|3 EHE B I =
Podtgczenie zasilania elektrycznego i silnika

pompy do panelu zasilania z wykorzystaniem
obwodu wbudowanego w SMART 1

[OEI O

silnik kondensatora rozruchowgo
kondensator wbudowany s
w SMART |.||.| ®| STORE
- L o ON
gL PE N1 L1 C ONORONCEONEO)
Of 30| 30|30 | 0| 0| 3© EES B E B EI = ==

Podtgczenie zasilania elektrycznego
i silnika pompy z wbudowanym
~230V . — kondensatorem rozruchowym

PE do panelu zasilania SMART 1
silnik z kondensatorem

Rys. 8
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przycisk STORE

zapamietywanie ustawien O N P wiacznik
E EE ustawien
R S T Uu v w - e L funkai
Alde|®| || ][]
‘ i"@l@lf@ll@ll®l@lf
nl3|30[0|3|0)[|n| 5575
Podlgczenie zasilania
- i silnika pompy do panelu
za:|g1gv zasilania SMART 3
Ao i SMART 3 PREMIUM
silnik
B« —
C—"
Rys. 9

5.1 PODLACZENIE ELEKTRYCZNE DLA ROZNYCH ZASTOSOWAN
5.1.1 Sondy poziomu medium (tylko czysta woda)

l-l-l WATER SUPPLY

UWAGA| podiqczenie sond do zaciskéw | s ™ so0sTeR

w panelu osprzetu wymaga usuniecia
z nich zwér - patrz Rys. 10

U gorna
sonda

U dolna
sonda

sonda
kontrolna

Rys. 1

5.1.2 Sterowanie ptywakowe (czysta, brudna woda, scieki)

Podtqczenie ptywaka do zaciskow

panelu osprzetu wymaga usuniecia z nich Wigczenie

zwor - patrz Rys. 12.

A - kabel sygnatowy (przedtuzenie zaciskéw SMART)
B - miejsce potgczenia kabla sygnatowego

z zaltgczonymi w zestawie sondami poziomu wody
C - miejsce mocowania sond do listwy instalacyjnej

D - listwa instalacyjna (dystansowa)

Polgczenia B muszqg by¢ wodoodporne i zaizolowane.

3 zylowy

sterownik

ptywakowy
Omnigena

silnika

Wylgczenie
silnika

Rys. 12
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6. Parametry ustawien kalibracji i kasowanie ustawien

Niezwtocznie po instalacji pompy, przed pierwszym uruchomieniem lub po czynnosciach
konserwacyjnych, aby SMART zabezpieczat pompe, nalezy go skalibrowad.

6.1 Kalibracja SMART dla ustalenia prawidtowego prgdu maksymalnego
pracy silnika pompy.

x Kalibracja SMART PREMIUM (230V i 400V):
U Wigczyé zasilanie

x M E

E Wciskajgc przycisk (patrz Przyciski sterowania Rys 1) ustawimy
sterowanie reczne. Upewnic sie, ze pompa nie pracuje i wyswietlacz
ciektokrystaliczny pokazuje komunikat MANUAL i ponizsze informacje Rys. 13 i 14:

Aktualne napigcie Aktuclne napiecie

- 2 = : 2

'I'ISV |'l='l .

CJ

S
CALIBRATION

POMP NO

Pulsujgey komunikat

Sk Ei ( owe riao /CALIBRATION]
k ON LINE \ ON LINE
Rys. 13 Rys. 14
E Weciskajgc przycisk uruchomi¢ pompe. Sprawdzié, czy pompa pracuje
normalnie czyli SMART wyswietla prawidtowe napiecie oraz natezenie prgdu
uzyskane w sposéb opisany ponizej - przy kalibracji.
Przyktadowe komunikaty na wyswietlaczach Rys. 15 i Rys. 16.
Kalibracja powinna zostaé zatwierdzona, gdy pobér prgdu bedzie,

jak najbardziej zblizony do wartosci natezenia prgdu podanego
na tabliczce znamionowej silnika pompy.

Przy pompie nawierzchniowej nalezy, tak regulowa¢ wyptywem wody (przy takim otwarciu
wszystkich punktéw poboru wody), aby uzyskaé najwyzszy mozliwy pobdr pradu przez silnik
pompy. Jednak prgd ten nie moze przekraczaé wartosci podanej na tabliczce
znamionowej silnika.

Przy pompie zatapialnej, tak regulowaé wyptywem, aby uzyskac najwyzszy pobdr prgdu.
Jednak prgd ten nie moze przekraczaé wartosci podanej na tabliczce znamionowej silnika.

Przyktad: Wartosc¢ na tabliczce znamionowej silnikdw pomp nr. 1inr. 2 Iy = 10A:
Pompa nr. 1 maksymalny pobér prgdu na wyswietlaczu SMART to 8A. Nalezy dokonaé
kalibracji przy wyswietleniu 8A.

Pompa nr. 2 maksymalny pobér prgdu na wyswietlaczu SMART to 12A. Nalezy tak
regulowac wyptyw, aby dokona¢ kalibracji przy wyswietleniu wartosci 10A.
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Aktuclne napiecie

Aktualne natezenie

Aktualne napigcie

Aktualne natgzenie

N

V . l A ' l

5 [ MANUAL |
2 “ 8
c 2
b= [=
£ 2 : | /A
£ 3 POMP NO CALIBRATION ]
] i [9 = IR
: Py Z
Z s Z
E . L e &

| 1]

ONLINE : ON LINE
o J o

Rys. 15

Th

STORE

Rys. 16

Nacisngé przycisk . , aby skalibrowaé¢ maksymalny dopuszczalny prgd

dla konkretnego silnika pompy. SMART PREMIUM wyda komunikat dzwiekowy
i rozpocznie sie odliczanie. (w zaleznosci od modelu odliczanie zaczyna sie od 3-10

sek. do O) Rys. 17

™
--S

1
L L)

Rys. 17

E Samoczynne zatrzymanie pracy pompy oznacza skalibrowanie urzqgdzenia. Na
wyswietlaczu nie bedzie widoczny pulsujgcy komunikat POMP NO CALIBRATION

Rys. 18 i Rys. 19

i ONLINE

N

hu 1 Il V)
C.IEIVLlI.l ||5v|.||.|

Rys. 18

E
E

SMART PREMIUM jest gotowy do pracy.
Przejscie w tryb AUTO

Przejscie w tryb AUTO uzyskuje sie wciskajgc przycisk m . W trybie automatycznym

dziatajg wszystkie funkcje sterowania. W trybie recznym (MANUAL) dziata tylko proste

I . . . TOP
uruchamiania pompy za pomocq przycisku i zatrzymanie .
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x Kalibracja SMART (230V i 400V) z pompq:

U Wiqgczyc zasilanie

E Weciskajgc przycisk vers (patrz Przyciski sterowania Rys. 3) uruchomi¢
ustawienia reczne. Upewnic sie, ze pompa nie pracuje i wyswietlacz
ciektokrystaliczny pokazuje komunikat MANUAL i ponizsze informacje:

Aktualne napiegcie sieci Aktualne napigcie sieci

Hlll V)
11y LY A

I:| I:v LA

Rys. 20 Pulsujgcy komunikat Pulsujgcy komunikat Rys. 21

E Wciskajgc uruchomi¢ pompe. Sprawdzié, czy pompa pracuje normalnie
czyli SMART wyswietla prawidtowe napiecie oraz natezenie prqgdu uzyskane
w sposob opisany ponizej - przy kalibracji.
Przyktadowe komunikaty na wyswietlaczach Rys. 22 i Rys. 23.

UWAGA Kalibracja powinna zosta¢ zatwierdzona, gdy pobér prgdu bedzie,
jak najbardziej zblizony do wartosci natezenia prgdu podanego
na tabliczce znamionowej silnika pompy.

Przy pompie nawierzchniowej nalezy, tak regulowa¢ wyptywem wody (przy takim otwarciu
wszystkich punktéw poboru wody), aby uzyskaé najwyzszy mozliwy pobdr prgdu przez silnik
pompy. Jednak prgd ten nie moze przekraczaé wartosci podanej na tabliczce
znamionowej silnika.

Przy pompie zatapialnej, tak regulowaé wyptywem, aby uzyskac najwyzszy pobdr prgdu.
Jednak prgd ten nie moze przekraczac wartosci podanej na tabliczce znamionowej silnika.

Przyktad: Wartos¢ na tabliczce znamionowej silnikow Inax = 10A:

Pompa nr. 1 maksymalny pobér prgdu na wyswietlaczu SMART to 8A. Nalezy dokonad
kalibracji przy wyswietleniu 8A.

Pompa nr. 2 maksymalny pobér prgdu na wyswietlaczu SMART to 12A. Nalezy tak
regulowac wyptyw, aby dokona¢ kalibracji przy wyswietleniu wartosci 10A.

Aktualne napiecie sieci Aktualne natezenie prqdu Aktualne napigcie sieci Aktualne natezenie prqdu
e ) l.'l I A 41 " l
RUN RUN
NO CALIBR MANUAL NO CALIBR MANUAL
Pulsujgce komunikaty Pulsujgce komunikaty
Rys. 22 Rys. 23

STORE

E Nacisngé przycisk , aby skalibrowa¢ urzgdzenie. SMART wyda dzwiek
i rozpocznie sie odliczanie (w zaleznosci od modelu odliczanie rozpoczyna sie od 3-10 sek. do 0)
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ODLICZANIE

e e

L

RUN

Rys. 24
E Samoczynne zatrzymanie pracy pompy oznacza skalibrowanie urzqdzenia.
Na wyswietlaczu nie bedzie widoczny pulsujgcy komunikat NO CALIBR
- W - v -
13 3 10X H ( 10T
Cacy LY A (Y LY A
Rys. 25 Rys. 26

E SMART jest gotowy do pracy.
E Przejscie w tryb AUTO

Przejscie w tryb AUTO uzyskuje sie wciskajgc przycisk JEE . W trybie automatycznym

dziatajg wszystkie funkcje sterowania. W trybie recznym (MANUAL) dziata tylko proste

uruchamiania pompy za pomocgqg przycisku i zatrzymanie Sl .

6.2 Kasowanie ustawien SMART i SMART PREMIUM.

W przypadku, gdy pompa zostaje ponownie zainstalowana po konserwacji

lub_instalowana jest nowa pompa, wymagane jest skasowanie poprzednich

ustawien i wykonanie nowej kalibracji urzgdzenia SMART PREMIUM z pompq.

x Kasowanie parametréow kalibracji wersji SMART PREMIUM (230V i 400V)

E Nacisngé przycisk (patrz Przyciski sterowania Rys. 1), ktéry uruchomi
ustawienia reczne. Upewnic sie, ze pompa nie pracuje i wyswietlacz
ciektokrystaliczny SMART PREMIUM pokazuje ponizsze informacje:

"\

.
- 1)1
Jdv UL A

E

. e

Rys. 27

~

~\

| ONLINE | |

J L)
v L A

MANUAL
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E Nacisnij przycisk Suely i przytrzymaj (ok 4 sek.) do momentu, az urzgdzenie wyda
komunikat dzwiekowy potwierdzajgcy przywrécenie ustawien fabrycznych
urzgdzenia ( na wyswietlaczu zacznie miga¢ komunikat POMP NO CALIBRATION)

Th

[T

Aktualne napiecie

¢ 35,

~N

K
WL A

Pulsujqcy komunikat

8
=
c
3
2 127
2 ‘ POMP NO CALIBRATION l H
g ZIAN
2 o
& : T 2
25 ml
\ ON LINE - - | J
Rys. 29
X

Aktualne napiecie

-
N

pe

) 1)1
LY A

\\\\\

( POMP NO CALIBRATION |
71 I\N

| ONLINE

Rys. 30

Kasowanie parametréw kalibracji wersji SMART (230V i 400V)

Nacisngé przycisk vlRvlE (patrz Przyciski sterowania Rys. 3), ktéry uruchomi

ustawienia reczne. Upewnic sie, ze pompa nie pracuje i wyswietlacz
ciektokrystaliczny SMART pokazuje ponizsze informacje:
dfn:’v LY A
Rys. 31
- g STOP B . .
Nacisnij przycisk i przytrzymaj go (ok. 4 sekundy) do momentu, az SMART wyda
komunikat dzwiekowy potwierdzajgcy przywrécenie ustawien fabrycznych. Na wyswietlaczu
SMART zacznie miga¢ komunikat NO CALIBR
Aktualne napiecie sieci Aktualne napiegcie sieci
E;E X oo )11
v L A by L A
Rys. 32 Pulsujacy komunikat Pulsujgcy komunikat Rys. 33
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7. Przykiadowe warianty podiqczen zasilania i sterowania.

Schematy ponizej zawierajqg przykitady sposobu podigczania silnika w wersji:
V bez wbudowanego kondensatora rozruchowego - jednofazowe zasilanie
V z wbudowanym kondensatorem - jednofazowe zasilanie
V tréjfazowe zasilanie

Przyktadowe warianty rozwigzan sterowania obrazujq rowniez
prawidtowe schematy podigczen w panelu osprzetu.

Wskazano ponizej schematy obrazujgce przyktadowe sposoby wykorzystania serii SMART
np. do sterowania silnikiem pompy za pomocg kontroli pozioméw medium (np. sondy,
ptywaki), kontroli ci$nienia (np. wigczniki, sterowniki cisnieniowe) i wigczenia SMART w
instalacje. Nalezy jednak pamietad, ze praktyczne i rzeczywiste rozwigzania zastosowanie
SMART w réznych wariantach jest uzaleznione od potrzeb uzytkownika i wymaga
zachowania wszystkich zalecen zawartych w instrukcjach obstugi sterowanych urzgdzen
lub osprzetu, oraz ogdlnie przyjetych norm, zasad oraz praktyk instalacyjnych.

Skréty zastosowane w schematach:

GS goérna sonda

DS dolna sonda

KS sonda kontrolna

PS sonda przelewowa
WICi wiqcznik ci$nieniowy

Ccw kondensator wbudowany w SMART

zz zawor zwrotny

LN zaciski do podtgczenia do zrédta zasilania o napieciu 230V
L1 N1 zaciski do podtgczenia silnika zasilanego napieciem 230V

RTS zaciski do podtgczenia do zrédta zasilania o napieciu 400V
uvw zaciski do podtgczenia silnika zasilanego napieciem 400V
silnik pompy

zacisk do podtgczenia silnika zasilanego napieciem 230V

bez wbudowanego w nim kondensatora rozruchowego
WUF wiqcznik ustawien funkgji

7.1 Wariant sterowania pompg poprzez ustalany poziom medium (funkcja napetniania)

SMART uruchomi silnik kiedy:

F poziom wody w zbiorniku napetnianym jest ponizej dolnej sondy lub ptywak
znajduje sie w potozeniu dolnym (START), a poziom wody w studni lub zbiorniku
z ktérego pompujemy jest powyzej dolnej sondy lub ptywak jest uniesiony (START).

SMART zatrzyma silnik kiedy:
a. poziom wody w zbiorniku napetnianym osiggnie poziom gérnej sondy lub ptywak
jest uniesiony (STOP),
b. poziom wody w studni lub zbiorniku z ktérego pompujemy jest ponizej dolnej sondy
lub ptywak znajduje sie w potozeniu dolnym (STOP)

SMART moze dziata¢ prawidtowo bez koniecznosci instalacji sond poziomu wody lub
sterowania ptywakowego w studni lub zbiorniku, z ktérego pompujemy wode. SMART
zabezpiecza i automatycznie zatrzymuje prace pompy przy suchobiegu. Gdy instalacja
sond jest utrudniona lub kosztowna uzytkownik moze spig¢ (zmostkowac) wejscia

nr w panelu przytgczenia osprzetu kontrolujgce prace pompy. W przypadku
suchobiegu SMART wykryje anomalie zwigzane z suchobiegiem i wylgczy pompe zanim
nastgpi uszkodzenie.
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Schemat 1. Silnik pompy 230 V (bez wbudowanego w nim kondensatora rozruchowego)
sterowany sondami poziomu wody kontrolujgcymi poziom lustra wody i napetnienie zbiornika
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Schemat 2. Silnik pompy 230V (z wbudowanym w nim kondensatorem rozruchowym)
sterowany sondami poziomu wody kontrolujgcymi napetnienie zbiornika
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Schemat 3. Silnik pompy 230 V (z_wbudowanym w nim kondensatorem rozruchowym)
sterowany ptywakiem poprzez kontrole napetnienia zbiornika
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